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MDTA1TP / MDTA2T / MDTA2TP / MDTA4T
AUTO-TUNE PID SICAKLIK KONTROL CiHAZI
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Dikkat, Yiiksek Gerilim, Cift / Takviyeli Cope CE isareti
Tehlike Riski, Uyari  Elektrik Carpmasi Tehlikesi Yahtimh Atmayin
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* Role Cikisi

* SSR Cikigl

- Dijital Girisler
 Haberlesme
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+ Besleme Voltaji

+ Gic Tiketimi

« Bagil Nem
« lIgletme irtifasi
« EMC

c € * Giivenlik

« Koruma Sinifi

« Calisma Sicakligi
Depolama Sicakligi
Agirhk

:35x 102 x 117 mm, Pano i¢i raya monte
:J, K, T, S, R tipi T/C, Pt100, secmeli; PT100 sadece MDTA1TP, MDTA2TP
:-100 .. 600 °C, J tip T/C (Inpt=J),

-100.0 .. 600.0 °C, J tip T/C (Inpt=dJ.0)
-100.0 .. 999.9 °C, K tip T/C, (Inpt=k.0)

-100.0 .. 400.0 °C, T tip T/C (Inpt=t.0)
0 .. 1750 °C, R tip T/C (Inpt=r)

-100.0 .. 600.0 °C, Pt100, (Inpt=P1.0)

-100 .. 1300 °C, K tip T/C (Inpt=k),
-100 .. 400 °C, T tip T/C (Inpt=t),
0.. 1750 °C, S tip T/C (Inpt=S)
100 .. 600 °C, Pt100, (Inpt=Pt)

:x1°Cveya+0.1°C

: £ % 1 (Tam Skalanin)

: ON-OFF veya P, PI, PD, PID - se¢gmeli

: 4 adet Role, 250VAC, 2A, Rezistif yik

: 4 x SSR, 24Vdc, 20mA / ¢ikis

: 2 x 24Vdc, kuru kontak

: 1 x RS485, MODBUS RTU

: Harici olarak LT ucunu RS485+ ucuna kisa devre edin.
:0..50 °C (T/C)

: 10 Ohm maks. (3 telli Pt100)

: 18-32Vdc

i< 6W

: < %80 (yodunlasmasiz)

: <2000 m

: TS EN 61000-6-2:2019, IEC 61000-6-2:2016 RLV

TS EN 61000-6-4:2020, IEC 61000-6-4:2018 RLV

: TS EN 61010-1:2012 + A1:2019 + A1/AC:2019
: IP20; EN 60529'a gbre

:0..50 °C;

:-10°C .. 60°C (buzlanma olmadan)

:<0.5kg

Klemens Sikma Torku: en fazla 0.5 N.m

UYARI: 2 telli Pt100 kullaniliyorsa, kompanzasyon ucunu 6lgiim ucuna cihaz klemensi lizerinden kdpruleyin:
(MDTA1TP:22-23, MDTA2TP Ch1:22-23, MDTA2TP Ch2:30-31)
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KURULUM, KULLANIM ve UYARILAR

> B B> P

Bu cihaz ve ambalaji ¢ép degildir. Bu cihazin ambalajini veya bu cihazi, kullanim stresi doldugunda ¢épe
atmayiniz, uygun bir geri dénisim noktasina iletiniz.

Kullanim ve montaj 6ncesi cihazin kullanici kilavuzunu tamamen ve dikkatlice okuyunuz. Bu kilavuzdaki
uyarilar dikkate aliniz.

MDTA1TP, MDTA2T, MDTA2TP, MDTAA4T DIN raya sabit montaj i¢in uygundur.

Cihazin montaji ve kullanimi yetkili ve egitimli personel tarafindan yapiimalidir.

Montaj dncesi, cihazi g6z kontrolinden gegirin. Hasarli veya arizal cihazin montajini yapmayiniz.

Cihazin igini agmayiniz, devrelerine midahale etmeyiniz. Cihazin i¢inde kullanici tarafindan degistirilebilecek
bir parga yoktur. Arizali cihazin onarimi igin Uretici firmaya basvurunuz.

Cihaz, yanabilir veya patlayabilir gazlarin ve/veya maddelerin bulundugu ortamlarda veya asindirici
atmosferik ortamlarda kullaniimaz.

Bu cihaz sadece hafif sanayi ortaminda kullanim igin tasarlanmistir. Bu cihaz, ev kullanimina ve tibbi amagh
kullanima uygun degildir. Bu cihaz, insan sagligi ve guvenligi ile ilgili uygulamalar i¢in uygun degildir. Bu cihaz
otomotiv, askeri ve denizcilik uygulamalari igin uygun degildir.

Cihazi, cocuklarin ve yetkisiz kigilerin kullanmasina izin verilmemelidir.

Carpilmaya karsi, montaj sirasinda bitin elektrik beslemelerini kesiniz.

Cihaza enerji vermeden dnce besleme gerilimini kontrol ediniz, uygun olmayan gerilimi uygulamayiniz. Cihaza
baglanan nétr hattinin uygunlugunu denetleyiniz. Hatali nétr hatlari cihaza kalici hasar verebilir.

Cihaz sebeke/besleme girisinde harici bir sigorta (1A, 250VAC) ve devre kesici anahtar kullaniniz. Her bir role
¢ikist igin ayri ayri harici bir sigorta (2A, 250VAC) kullaniniz.

Sebeke baglantilari i¢in uygun kablo kullaniniz. Giivenlik kurallarina uygun montaj yapiniz.

Cihazi, hava dolagiminin oldugu bir panoya, uygun 6lglide hazirlanmis pano kesitine, iki adet kistirma pargasi
ile sikica ve saglam bir sekilde, baglanti klemens noktalarina kullanicinin erisemeyecegi sekilde monte ediniz.
Cihazi,“Teknik Ozellikler” bdlimiinde belirtilen cevresel sartlar disindaki sartlarda kullanmayiniz.

Cihazi, iletken kirlilik olusabilecek ortamlarda kullanmayiniz.

Cihazi, rutubet, titresim, kirlilik ve yliksek/disik sicaklik gibi olumsuz cevresel sartlara karsi korunakl sekilde
monte ediniz.

T/C kullanildigr durumlarda, dogru kompanzasyon kablosu kullaniniz, ek yapmaktan kagininiz, cihaz klemens
baglantisina kadar T/C kablosu kullaniniz.

Cihazi, sinyal ve haberlesme kablolarini kontaktér, elektriksel girlltt yayan cihazlar ve eneriji tasiyan
hatlardan uzak tutunuz. Ekranli ve burgulu sinyal ve haberlesme kablolari kullanip ekrani cihaz tarafindan
topraklayiniz. Sinyal ve haberlesme kablolarinin uzunlugunu 3m'den kisa olacak sekilde monte ediniz.
Uygulamalarinizda, acil durumlar (Acil STOP, asiri basing tahliyesi ve benzeri) icin MDTA1TP, MDTAZ2T,
MDTA2TP, MDTA4T'den bagka ve bagimsiz mekanik ve/veya elektro mekanik yardimci ekipman kullaniniz.
Baska ekipmanlarla desteklenmis uygun ve garantili acil durum tasarimi yapiniz.

Cihaz klemenslerine baglanacak kablo uglarina izoleli kablo pabuglari takiniz.

Klemens sikma torku; en fazla 0.5 N.m dir.

Yazilim ve dokiimantasyon giincellemeleri icin sik sik “www.gemo.com.tr’yi ziyaret edin. Glncellemeler
kullanicilar haberdar edilmeksizin yapilabilir.

o RS485 baglantisi, sensor girislerinden izole degildir. Muhtemel toprak kagagr RS485 haberlesmesi icin
olumsuzluk yaratabilir.
RS485 DAHILi HAT SONLANDIRMA DEVRESI
MDTAxxx
ic devresi
—1—— GND
RS485
+ MODBUS
1nF
Hat sonlandirmasi igin; -|__|:.__ LT
"LT" ucu "+" ucuna 120 Ohm
harici olarak kisa
devre edilir.
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BAGLANTI BILGiSI

@ max.
0.5 N.m
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Gug Kaynagi ra— bobin voltaji

18...32Vdc 24\V/dc,
SSR bobin akimi
<20mA

UYARI: SSR cikislari ile harici bir réle siirlilecekse, cihaz beslemesi ve réle bobin voltaji 24Vdc, réle bobin alimi da
20mA den kiigik veya esit olmalidir. Ayrica rélenin bobin kontaklari arasina 1N4007 veya muadili bir diyot yukaridaki
sekilde gorildigi gibi baglanmalidir, aksi durumda SSR ¢ikisi zarar gorebilir.

Siriilecek SSR'lerin giris voltaji cihaz besleme gerilimidir. Ornegin cihaz 24Vcd ile besleniyorsa, SSR giris voltaji da en
az 24Vdc olmaldir.
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ALARM MODLARI

AL.tY = Abs, -Abs; X = A.SEt
AL.tY =rel,-rel ;X =H.SEt+r.ALr

ALARM iLtY: ibs, -rel ALARM AL.tY=Abs, rel
<> > ON < <+—— ON
ﬂ‘ A 4 A 4 A
PV PV
| < <> >
X  (X+A.hys) (X-A.hys) X
ALARM AL.tY= bnd, bn.i (*) ALARM AL.tY= -bnd (**)
<> > ON ON < < » <4 <> > ON
ﬂk A 4 A\ 4 ﬂk A 4 A r 3 A 4
PV PV
< > e > < -
A B HSEt C D A B HSEt C D

A = H.Set-b.Alr, B = H.SET-b.AIr+A.hys, C = H.SEt+b.Alr-A.hYS, D = H.SET+b.Alr
(*) AL.tY = bn.i, bnd ile ayni ¢ikisi verir. Ancak AL.tY = bn.i secilirse, PV band icine girmeden ALARM ON olmaz.
(**) AL.tY =-bn.i, -bnd ile her zaman ayni ¢ikisi verir.

AL.ty = SnS.0: Sensdér 6lgimi basarisizsa; Alarm ¢ikisi strekli ON olur.
AL.ty = SnS.F: Sensor 6lcimU basarisizsa; Alarm gikisi periyodik olarak1 saniye ON, 2 saniye OFF olur (fasilali).

KONTROL (ON-OFF Calisma Modu)

“Hys” degeri “0” dan farkli ise ON-OFF kontrol formu aktif olur.
SOGUTMA

< -

ISITMA
> ouT «—> >

A4 A Ar Y

> 1 < 4—p— PV
H.SET  (H.SET+C.Hys) (H.SET-H.Hys) H.SET

PID PARAMETRELERI

- “H.Hys” degeri “0” ise PID kontrol formu aktif olur (sadece i1sitma fonksiyonu igin).

- PbC: Oransal Bant Degeri, zaman oransal ¢calismanin H.SET degerine kag derece kala baglayacagdini belirtir. Oransal Bant
(H.SET) derecede sona erer.

- Ct: Kontrol periyodu; iyi bir kontrol igin 1 - 10 saniye segilmelidir.

- Ti: integral zamani; proses degeri ile SET degeri arasinda olugan fark, PID algoritmasi tarafindan kompanse edilir. Ti degeri
azaldikgca cevap suresi kisalir. Proses degerinin salinima girmemesi icin asiri distk Ti degerlerden kaginiimahdir. Ti degeri 0
olursa, algoritmanin integral kismi g6z ard edilir; algoritma P veya PD olarak caligir.

- Td: Tarev zamani; proses degeri ile SET degeri arasindaki ani degisimler PID algoritmasi tarafindan kompanse edilir. Td
degeri arttik¢a ani degisimlere duyarlilik artar. Bu nedenle asiri yiksek Td degerlerinden kaginiimahdir. Td degeri O olursa,
algoritmanin Tirev kismi géz ardi edilir; algoritma P veya Pl olarak ¢aligir.

CH1 ... CH4 LED Durum Bilgisi

CHx LED!i (ilgili Kanal);

Sarekli Yanar: Olglim gegerli,

Yavas Fasilali Yanar/Séner: Olgiim gegersiz; sensor hatasi veya élgme skalas! disina gikildi,
Hizli Fasilali Yanar/Séner: "Soft-start" aktif,

Darbe Fasilal Yanar/Soner: "Auto-tune" aktif.

TEMIZLIK

Cihazi solvent (alkol, tiner, benzin, asit, vb.), solvent igceren veya asindirici temizlik maddeleriyle temizlemeyin.
Sadece kuru, temiz bir bezle temizlenebilir. Temizlik sirasinda cihazin bitln elektrik beslemeleri kesik olmahdir.

Gurbilzoglu Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. http://www.gemo.com.tr
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1. On Bilgi

MDT serisi cihazlar, bir veya daha fazla sensor girisi bulunan, sensor tipi secilebilen, raya monte
edilen, "auto-tune" PID sicaklik kontrol cihazlaridir. Uzerinde barindirdigi role ve SSR cikislari ile,
parametreleri ayarlandiktan sonra herhangi bir ag baglantisina ihtiya¢ duymadan miistakil olarak
sicaklik kontrol islemini siirdiirebilir.

MDT serisi cihazlar, bir MODBUS RS-485 agina sunucu/”’slave” olarak dahil olur.
MDT serisi cihazlar, sadece MODBUS RTU modunu desteklemektedir.

MDT serisi cihazlarda, cihaz tipine gore 1, 2 veya 4 adet sicaklik sensor girisi bulunur. Her bir
sensOr girisi i¢in ayr1 bir sicaklik kontrol bloku c¢aligir. Sicaklik kontrol bloklarinin kontrol cikiglart
CntOutx kontaklardir.

MDT serisi cihazlarda, 4 adet alarm kontrol bloku bulunur. Bir alarm bloku her hangi bir sensor ile
iliskilendirilebilir. Alarm kontrol bloklarinin kontrol ¢ikislart AlrOutx kontaklaridir.

MDT serisi cihazlarda, 2 adet fiziksel sayisal giris bulunur. DInx kontaklar1 ile bu girisler
okunabilir.

MDT  serisi  cihazlann  Onceden  programlamak  (parametrelerini  ayarlamak) icin
GEMOModuleMaster yazilimini (iicretsiz) kullanabilirsiniz. GEMOModuleMaster  yazilimin
www.gemo.com.tr adresinden indirebilirsiniz.
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2. Desteklenen Mesajlar

01 (0x01) Read Coils

02 (0x02) Read Discrete Inputs
03 (0x03) Read Holding Registers
04 (0x04) Read Input Registers
05 (0x05) Write Single Coil

06 (0x06) Write Single Register
15 (0xOF) Write Multiple Coils

16 (0x10) Write Multiple registers
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3. "0x" Coils / Okunur ve Yazilir Kontaklar (her biri 1 bit)

3.1 NetIn Kontaklari

Netln kontaklar1 MODBUS ag1 iizerinden okunabilen ve yazilabilen sanal kontaklardir. Netln
kontaklar1 role ve SSR cikislarina yonlendirilerek (sanal baglanti ile), réle ve SSR ¢ikislar genel
amacl cikislar olarak kullanilabilir. NetIn kontaklar1 cihaz enerjilendiginde O olur.

3.2 EnableRelay Kontaklar:

EnableRelay kontaklar1 role cikislarini etkin veya devre dist hale getirmek igin kullanilir.
EnableRelayx 0 ise RlyOutx devre disi olur. EnableRelayx 1 ise RlyOutx etkin olur. EnableRelay
kontaklar1 cihaz enerjilendiginde 1 olur.

3.3 EnableSSR Kontaklari

EnableSSR kontaklar1 SSR c¢ikislarin1 etkin veya devre disi hale getirmek icin kullanilir.
EnableSSRx 0 ise SSROutx devre disi olur. EnableSSRx 1 ise SSROutx etkin olur. EnableSSR
kontaklar1 cihaz enerjilendiginde 1 olur.

3.4 "0x" Coils / Okunur ve Yazilir Kontak MODBUS Adres Tablosu

Kontak Adi Kontak Adresi Tanim Erigim
Netlnl 0 Ag Kontag 1 Okunur / Yazilir
NetIn2 1 Ag Kontagi 2 Okunur / Yazilir
NetIn3 2 Ag Kontag: 3 Okunur / Yazilir
NetIn4 3 Ag Kontag1 4 Okunur / Yazilir
NetIn5 4 Ag Kontagt 5 Okunur / Yazilir
NetIn6 5 Ag Kontag1 6 Okunur / Yazilir
NetIn7 6 Ag Kontag 7 Okunur / Yazilir
NetIn8 7 Ag Kontag: 8 Okunur / Yazilir

8 — 15; Ayrilmis alan, yazmayin
EnableRelayl 16 1:Etkin, 0:Devre dis1; RlyOutl i¢in | Okunur / Yazilir
EnableRelay2 17 1:Etkin, 0:Devre dis1; RlyOut2 i¢in | Okunur / Yazilir
EnableRelay3 18 1:Etkin, 0:Devre dis1; RlyOut3 i¢in | Okunur / Yazilir
EnableRelay4 19 1:Etkin, 0:Devre dis1; RlyOut4 i¢in | Okunur / Yazilir
20 — 31; Ayrilmis alan, yazmayin
EnableSSR1 32 1:Etkin, 0:Devre dis1; SSROut1 i¢in | Okunur / Yazilir
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EnableSSR2 33 1:Etkin, 0:Devre dis1; SSROut?2 i¢in | Okunur / Yazilir
EnableSSR3 34 1:Etkin, 0:Devre dis1; SSROut3 i¢in | Okunur / Yazilir
EnableSSR4 35 1:Etkin, 0:Devre dis1; SSROut4 i¢in | Okunur / Yazilir

36 — 47; Ayrilmis alan, yazmayin
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4. "1x"" Discrete Inputs / Sadece Okunur Kontaklar (her biri 1
bit)

4.1 DIn Kontaklar

DIn kontaklari, cihazin fiziksel sayisal girislerinin konumunu barindirir. DIn kontaklar1 genel
amaclt sayisal girisler olarak kullanilabilir. Ayn1 zamanda DIn kontaklar1 ile kontrol bloklar1 i¢in
SET1 ve SET?2 secimi de yapilabilir.

4.2 CntOut Kontaklar:

CntOut konaklari, sicaklik kontrol bloklarinin sayisal ¢ikis bilgisini barindirir. Kontrol blok PID
formunda calisiyorsa, ilgili CntOut her zaman 0'dir. Kontrol blok ON-OFF formunda c¢alisiyorsa,
ilgili CntOut O veya 1 olur. Cihazin toplam kanal sayis1 1 veya 2 ise, CntOut2, CntOut3 ve CntOut4
her zaman 0 olabilir.

4.3 AlrOut Kontaklar:

AlrOut kontaklar1 alarm kontrol bloklarinin sayisal ¢ikis bilgisini barindirir.
4.4 RlyOut Kontaklar:

RlyOut kontaklar1 cihazin fiziksel role ¢ikislarinin sayisal ¢ikis bilgisini barindirir.
4.5 SSROut Kontaklari

SSROut kontaklar: cihazin fiziksel SSR ¢ikislarinin sayisal ¢ikis bilgisini barindirir.

4.6 CodeCRCErr Kontagi

Cihazin kodunun saklandig kalici bellek bolgesinin bozuk oldugu tespit edilirse CodeCRCErr 1
olur. Normalde CodeCRCErr 0'dir. CodeCRCErr 1 ise cihaz islem gormez, sadece power LED'i
yanip soner, ayrica MODBUS mesajlagmasi da durdurulur.

4.7 CalibCRCErr Kontag:

Cihazin kalibrasyon bilgisinin saklandigir kalici bellek bolgesinin bozuk oldugu tespit edilirse
CalibCRCEtrr 1 olur. Normalde CalibCRCErr 0'dir. CalibCRCErr 1 ise cihaz islem gérmez, sadece
power LED'i yanip soner, MODBUS mesajlagsmasi devam eder.

4.8 DataCRCErr Kontagi

OutCRCErr, ModbusCRCErr, SET12CRCErr, CntCRCErr, AIrCRCErr'den biri veya daha fazlasi 1
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ise DataCRCErr 1 olur. MODBUS mesajlagsmasi devam eder.

4.9 OutCRCErr Kontag

Cihazin ¢ikis ayar parametrelerinin saklandig: kalict bellek bolgesinin bozuk oldugu tespit edilirse
OutCRCErr 1 olur. Normalde OutCRCErr O0'dir. OutCRCErr 1 ise cihaz islem gérmez, sadece
power LED'i yanip soner, MODBUS mesajlasmasi devam eder.

4.10 ModbusCRCErr Kontagi

Cihazin MODBUS ayar parametrelerinin saklandigi kalic1 bellek bolgesinin bozuk oldugu tespit
edilirse ModbusCRCErr 1 olur. Normalde ModbusCRCErr 0'dir. ModbusCRCErr 1 ise cihaz islem
gormez, sadece power LED'1 yanip soner, MODBUS mesajlagsmas1 devam eder.

4.11 SET12CRCErr Kontagi

Cihazin sicaklik kontrol kanallar1 SET1 ve SET2 ayar parametrelerinin saklandigi kalici bellek
bolgesinin bozuk oldugu tespit edilirse SET12CRCErr 1 olur. Normalde SET12CRCErr 0'dir.
SET12CRCErr 1 ise cihaz islem gormez, sadece power LED'i yanip soner, MODBUS mesajlasmasi
devam eder.

4.12 CntCRCErr Kontagi

Cihazin sicaklik kontrol bloklarinin ayar parametrelerinin saklandig kalici bellek bolgesinin bozuk
oldugu tespit edilirse CntCRCErr 1 olur. Normalde CntCRCErr 0'dir. CntCRCErr 1 ise cihaz islem
gormez, sadece power LED'1 yanip soner, MODBUS mesajlagsmasi1 devam eder.

4.13 AlrCRCErr Kontagi

Cihazin alarm kontrol bloklarimin ayar parametrelerinin saklandigi kalici bellek bolgesinin bozuk
oldugu tespit edilirse AIrCRCErr 1 olur. Normalde AlrCRCErr 0'dir. AIrCRCErr 1 ise cihaz islem
gormez, sadece power LED'1 yanip soner, MODBUS mesajlagsmas1 devam eder.

4.14 "1x" Discrete Inputs / Sadece Okunur Kontak MODBUS Adres
Tablosu

Kontak Ad1 Kontak Adresi Tanim Erigim
DInl 0 Fiziksel Sayisal Giris 1 Sadece Okunur
DIn2 1 Fiziksel Sayisal Giris 2 Sadece Okunur

2 - 15; Ayrilmis alan

CntOutl 16 Kontrol Cikist 1 Sadece Okunur
CntOut2 17 Kontrol Cikis1 2 Sadece Okunur
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CntOut3 18 Kontrol Cikis1 3 Sadece Okunur
CntOut4 19 Kontrol Cikis1 4 Sadece Okunur
20 - 31; Ayrilmis alan
AlrOutl 32 Alarm Cikist 1 Sadece Okunur
AlrOut2 33 Alarm Cikis1 2 Sadece Okunur
AlrOut3 34 Alarm Cikis1 3 Sadece Okunur
AlrOut4 35 Alarm Cikis1 4 Sadece Okunur
36 - 47; Ayrilmis alan
RlyOutl 48 Role Cikigt 1 Sadece Okunur
RlyOut2 49 Role Cikis1 2 Sadece Okunur
RlyOut3 50 Role Cikigt 3 Sadece Okunur
RlyOut4 51 Role Cikis1 4 Sadece Okunur
52 - 63; Ayrilmis alan
SSROutl 64 SSR Cikisi 1 Sadece Okunur
SSROut2 65 SSR Cikis1 2 Sadece Okunur
SSROut3 66 SSR Cikis1 3 Sadece Okunur
SSROut4 67 SSR Cikis1 4 Sadece Okunur
68 - 79; Ayrilmis alan
CodeCRCErr 80 Kod CRC Hatast Sadece Okunur
CalibCRCErr 81 Kalibrasyon CRC Hatas1 Sadece Okunur
DataCRCErr 82 Parametre CRC Hatas1 Sadece Okunur
OutCRCErr 83 Cikis Parametre CRC Hatasi Sadece Okunur
ModbusCRCErr 84 MODBUS Parametre CRC Hatas1 | Sadece Okunur
SET12CRCErr 85 SET1 & SET2 CRC Hatas1 Sadece Okunur
CntCRCErr 86 Kontrol Parametre CRC Hatas1 | Sadece Okunur
AlrCRCErr 87 Alarm Parametre CRC Hatasi Sadece Okunur

88 - 95 Ayrilmis alan
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5. "3x" Input Registers / Sadece Okunur Hiicreler (her biri 16
bit)

5.1 Chx_MeasurementOutOfRange

Sensor hatast veya Olciim skalasi disina ¢ikildiginda Chx_MeasurementOutOfRange 1 olur.
Chx_MeasurementOutOfRange 1 oldugunda, Chx_Measured_C da O olur.

Eger ol¢iim basariliysa Chx_MeasurementOutOfRange 0 olur. Chx_Measured_C igerigi, sadece
Chx_MeasurementOutOfRange 0 ise gecgerli ve dogrudur.

5.2 Chx_Measured_C

Chx_Measured_C santigrat cinsinden (°C) 6l¢iilen sicaklik degeridir. Eger sonu".0" ile biten sensor
tipi secildiyse, sicaklik degeri Chx_Measured_C hiicresinde x10 olarak bulunur. Ornegin "PT100.0"
secildiyse ve sicaklik 102.5°C ise, Chx_Measured_C degeri 1025 tir.

Chx_Measured_C degeri, sadece Chx_MeasurementOutOfRange 0 ise gecerli ve dogrudur.
5.3 Chx_Current_H_Set

Chx_Current_H_Set santigrat cinsinden (°C) anlik sicaklik SET degeridir. Eger sonu".0" ile biten
sensOr tipi secildiyse, sicaklik SET degeri Chx_Current_H_Set hiicresinde x10 olarak bulunur.
Ornegin "PT100.0" secildiyse ve sicaklik 102.5°C ise, Chx_Current_H_Set degeri 1025 olur.

5.4 Chx_RampONFlag

Cihaz enerjilendikten sonra "soft-start"/rampa fonksiyonu aktif ise Chx_RampONFlag 1 olur. "soft-
start"/rampa islemi sonunda Chx_RampONFlag otomatik olarak O olur.

5.5 Chx_RampSET_C

Chx_RampSET_C, "soft-start"/rampa islemi sirasinda hesaplanan anlik sicaklik SET degeridir.
Chx_RampSET_C degeri sadece Chx_RampONFlag 1 ise gecerli ve anlamlidir.

5.6 Chx_AutoTuneFlag

Ilgili kanalda "auto-tune" islemi baslatildiginda Chx_AutoTuneFlag 1 olur. Chx_AutoTuneFlag,
"auto-tune" islemi sonucunda otomatik olarak O olur.

5.7 Chx_AutoTune_State

Chx_AutoTune_State, "auto-tune" isleminin asamasini gosterir. Uzun siireli "auto-tune" islemlerini
takip etmek i¢in kullanilabilir. Chx_AutoTune_State, sadece Chx_AutoTuneFlag 1 ise anlaml1 ve
gecerlidir.
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5.8 Chx_AutoTuneElapsedTimeinSecs

Chx_AutoTuneElapsedTimeinSecs, "auto-tune" islemi basladiktan sonra gecen zamani saniye
olarak gosterir. Chx_AutoTuneElapsedTimeinSecs, sadece Chx_AutoTuneFlag 1 ise anlamli ve
gecerlidir.

5.9 Digital_Inputs

DInx kontaklarina erisim icin alternatif yontemdir.
DInl = Digital_Inputs.bitO
DIn2 = Digital_Inputs.bitl1.

5.10 Control_Outputs

CntOutx kontaklarina erigim i¢in alternatif yontemdir.
CntOutl = Control_Outputs.bit0
CntOut2 = Control_Outputs.bitl
CntOut3 = Control_Outputs.bit2
CntOut4 = Control_Outputs.bit3

5.11 Alarm_Outputs

AlrOutx kontaklarina erigim i¢in alternatif yontemdir.
AlrOutl = Alarm_Outputs.bitO
AlrOut2 = Alarm_Outputs.bitl
AlrOut3 = Alarm_Outputs.bit2
AlrOut4 = Alarm_Outputs.bit3

5.12 Relay_Outputs

RlyOutx kontaklarina erisim i¢in alternatif yontemdir.
RlyOutl = Relay_Outputs.bit0
RlyOut2 = Relay_Outputs.bitl
RlyOut3 = Relay_Outputs.bit2
RlyOut4 = Relay_Outputs.bit3

5.13 SSR_Outputs

SSROutx kontaklarina erigim i¢in alternatif yontemdir.
SSROutl = SSR_Outputs.bit0
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SSROut2 = SSR_Outputs.bitl
SSROut3 = SSR_Outputs.bit2
SSROut4 = SSR_Outputs.bit3

5.14 System_Status

Sistem durum kontaklarina erisim i¢in alternatif yontemdir.

CodeCRCErr = System_Status.bit0
CalibCRCErr = System_Status.bit1
DataCRCErr = System_Status.bit2
OutCRCErr = System_Status.bit3

ModbusCRCErr = System_ Status.bit4
SET12CRCErr = System_Status.bit5

CntCRCErr = System_Status.bit6
AIrCRCETrr = System_Status.bit7

5.15 Device_ID

Her cihazi i¢in ayn bir cihaz kimlik numarasi belirlenmistir (agagidaki tabloda listelenmistir).

5.16 Device_Revision

Cihaz yazilim siirim numarasidir. 3 haneden olusur. Ornegin 124 ise, 1 temel siirim numarasi, 2
yardimer siirlim numarasi, 4 ise basit giincelleme numarasidir.

5.17 "3x" Input Registers / Sadece Okunur Hiicre MODBUS Adres

Tablosu

Hiicre (Register) Adi Adresi Tanim Erisim
Ch1_MeasurementOutOfRange 0 Metne bakin - Uint16 Sadece okunur
Ch1_Measured_C 1 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch1l_Current_H_Set 2 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch1_RampONFlag 3 Metne bakin - Uint16 Sadece okunur
Ch1_RampSET_C 4 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch1_AutoTuneFlag 5 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
Ch1_AutoTune_State 6 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
Ch1_AutoTuneElapsedTimeinSecs 7 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur

8 - 255; tanimsiz
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Ch2_MeasurementOutOfRange 256 Metne bakin - Uintl6 | Sadece okunur
Ch2_Measured_C 257 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch2_Current_H_Set 258 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch2_RampONFlag 259 Metne bakin - Uintl6 | Sadece okunur
Ch2_RampSET_C 260 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch2_AutoTuneFlag 261 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
Ch2_AutoTune_State 262 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
Ch2_AutoTuneElapsedTimeinSecs 263 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
264 - 511; tanimsiz
Ch3_MeasurementOutOfRange 512 Metne bakin - Uintl6 | Sadece okunur
Ch3_Measured C 513 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch3_Current_H_Set 514 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch3_RampONFlag 515 Metne bakin - Uintl6 | Sadece okunur
Ch3_RampSET_C 516 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch3_AutoTuneFlag 517 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
Ch3_AutoTune_State 518 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
Ch3_AutoTuneElapsedTimeinSecs 519 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur

520 - 767; tanimsiz

Ch4_MeasurementOutOfRange 768 Metne bakin - Uint16 Sadece okunur
Ch4_Measured C 769 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch4_Current_H_Set 770 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch4_RampONFlag 771 Metne bakin - Uintl6 | Sadece okunur
Ch4_RampSET_C 772 Metne bakin - Sint16 Sadece okunur
Ch4_AutoTuneFlag 773 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
Ch4_AutoTune_State 774 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur
Ch4_AutoTuneElapsedTimeinSecs 775 Metne bakin- Uint16 Sadece okunur

776 - 1023; tanimsiz

Digital _Inputs 1024 Metne bakin Sadece okunur
Control_Outputs 1025 Metne bakin Sadece okunur
Alarm_Outputs 1026 Metne bakin Sadece okunur
Relay_Outputs 1027 Metne bakin Sadece okunur
SSR_Outputs 1028 Metne bakin Sadece okunur
System_Status 1029 Metne bakin Sadece okunur

1030 - 65279; tanimsiz
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. 1 : MDTAILTP
Device 1D 65280 5 - MDTA2T Sadece okunur
Device_Revision 65281 Metne bakin Sadece okunur

(1) Bu hiicreler (register) sadece 2 ve daha fazla sensor girisi olan cihazlarda gecerlidir.
(2) Bu hiicreler (register) sadece 3 ve daha fazla sensor girisi olan cihazlarda gecerlidir.
Uint16: "unsigned integer" 16bits; O ... 65535

Sint16: "signed integer" 16bits; -32768 ... +32767
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6. "'4x'"' Holding Registers / Yazilir ve Okunur Hiicreler (her
biri 16 bit)

6.1 SlaveAddress

Cihazin MODBUS ag adresi.
6.2 BaudRate

Cihazin bagh oldugu MODBUS aginin haberlesme hizi.
6.3 Parity

Cihazin bagh oldugu MODBUS aginin haberlesme parametreleri secimi; Even/Odd/No parity ve
Stop bit.

6.4 ResponseToMasterDelay

Cihazdan master'a yanit i¢in ekstra gecikme. En hizl1 yanit i¢in 0'a ayarlayin. Ger¢ek zamanl
olmayan isletim sistemlerine sahip masterlar icin yanit gecikmesi faydali olabilir.

6.5 OutTypeForRLYx

Role cikislar icin ¢ikis secimi. Asagida listelenen sanal bobinlerden biri se¢ilen roleye
yonlendirilebilir.

6.6 OutTypeForSSRx

SSR ¢ikislart i¢in ¢ikis secimi. Asagida listelenen sanal bobinlerden biri se¢ilen SSRye
yonlendirilebilir.

6.7 Chx_SET1

Bir sicaklik kontrol kanal1 i¢in santigrat (°C) cinsinden SET1 parametre degeri. SET1 ana SET
noktasidir. SET1 alarm kontrol bloklarinda ve "auto-tune" hesaplamasinda kullanilir. ".0" ile biten
herhangi bir sensor tipi secilirse Chx_SET1 x10'dur; 6rnegin SET1 102.5 ise Chx_SET1 hiicre
icerigi 1025'tir.

6.8 Chx_SET2

Bir sicaklik kontrol kanal1 i¢in santigrat (°C) cinsinden SET2 parametre degeri. SET2 yardimcr SET
noktasidir. ".0" ile biten herhangi bir sensor tipi segilirse Chx_SET2 x10'dur; 6rnegin SET2 102.5
ise Chx_SET?2 hiicre icerigi 1025'tir.

Dokiiman Siirtimii: 1.2 Sayfa 16 /27 WWW.gemo.com.tr



GEMO®

SET2 istege baglidir. Normalde SET1 ana SET noktasidir. Ancak SET?2 bir dijital giris (DInx) ile
iliskilendirilmisse, ilgili DInx girisi 1 (ON) oldugunda SET1 yerine SET2, SET noktas1 olarak
kabul edilir. Bu 6zellik, 6rnegin bir gii¢ tasarrufu fonksiyonunun uygulanmasi sirasinda faydali
olabilir.

6.9 Chx_SensorType
Chx kanal1 i¢in sensor secimi. Segenekler i¢in asagidaki tabloya bakin.

6.10 Chx_ H_Hys

Isitma / Sogutma fonksiyonu se¢imi. Sogutma fonksiyonu segilirse kontrol her zaman ON-OFF
formundadir. Isitma fonksiyonu secilmisse ve Chx_H_Hys 0'a esit degilse kontrol formu ON-OFF
olur. Isitma fonksiyonu segilirse ve Chx_H_Hys 0'a esitse kontrol formu P/PI/PD veya PID olur.

".0" ile biten herhangi bir sensor tipi secilirse Chx_H_Hys x10'dur; 6rnegin Chx_H_Hys 20,5 ise
Chx_H_Hys hiicre icerigi 205'tir.

6.11 Chx_Pbc

Isitma fonksiyonu secilirse ve Chx_H_Hys 0'a esitse kontrol formu P/PI/PD veya PID olur. Bu
durumda Chx_Pbc °C cinsinden oransal banttir.

6.12 Chx_ti

Isitma fonksiyonu secilirse ve Chx_H_Hys 0'a esitse kontrol formu P/PI/PD veya PID olur. Bu
durumda Chx_ti saniye cinsinden integral siiresidir. Chx_ti 0 ise kontrol formu P veya PD'dir.

6.13 Chx_td

Isitma fonksiyonu secilirse ve Chx_H_Hys 0'a esitse kontrol formu P/PI/PD veya PID olur. Bu
durumda Chx_td saniye cinsinden tiirev siiresidir. Chx_td 0 ise kontrol formu P veya PI'd1r.

6.14 Chx_OverShoot

Isitma fonksiyonu secilirse ve Chx_H_Hys 0'a esitse kontrol formu P/PI/PD veya PID olur. Eger
PID secilirse Chx_OverShoot aktif olur.

Normalde PID secildiginde, Chx_OverShoot OFF olarak ayarlansa bile, varsayilan bir tepe asim
azaltma yontemi devrededir. Chx_OverShoot OFF disinda bir degere ayarlandiginda ise, daha
agresif bir tepe asim azaltma yontemi aktif olur.

Once Chx_OverShoot'u OFF ile deneyin. Daha sonra, daha agresif bir tepe asma azaltma islemine
ihtiyacimz varsa, 6nce 10.0',, ardindan 5.0, 3.0, 1.0 ve son olarak 0,2'yi deneyin. 10.0, dlciilen
sicakligin 10.0 °C'nin iizerinde olmasi veya 10.0 °C'nin iizerinde olma egilimi gdstermesi
durumunda, tepe asmanin azaltilma fonksiyonunun daha agresif olacagi anlamina gelir. 0.2,
10.0'dan daha agresiftir.
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Bazi1 durumlarda, daha agresif secimler dengesizliklere neden olabilir, dolayisiyla bir miktar
deneme yanilma testlerine ihtiya¢ duyulabilir.

6.15 Chx_Ramp_C_t

Chx_Ramp_C_t "soft- start/ramping"parametresidir. Chx_Ramp_C_t 0 degilse, cihaz
enerjilendikten sonra "soft-start" islevi baslatilir. Mevcut SET degeri, nihai SET noktasina ulasana
kadar, dakikada Chx_Ramp_C_t (°C / dakika) kadar artirilir veya azaltilir.

"soft-start" fonksiyonu hem 1sitma hem de sogutma fonksiyonlar1 i¢in mevcuttur.
6.16 Chx_SensorOffset

Chx_SensorOffset degeri her 6l¢iim dongiisiinden sonra sensor dl¢iimiine eklenir. Bu parametre,
kullanic1 kalibrasyonu icin yararli olabilir.

".0" ile biten herhangi bir sensor tiirii secilirse Chx_SensorOffset x10'dur; érnegin
Chx_SensorOffset 2,5 ise Chx_SensorOffset icerigi 25 olur.

6.17 Chx_P_Err

Her hangi bir sensor arizasi veya ol¢iimiin yapilamadiglr durumunda, kontrol ¢ikisinin belli bir
miktarda aktif ¢ikis vermesini saglar.

QN/OFF periyodu Chx_C_t'dir. ON siiresi yiizde (%) olarak Chx_P_Err tarafindan belirlenir.
Ornegin Chx_C_t 4 saniye ise ve Chx_P_Err %20 ise, ON siiresi 4 saniye * %20 = 0,8 saniyedir,
dolayisiyla OFF siiresi 4-08=3,2 saniyedir. Chx_P_Err 0 ise kontrol ¢ikisi her zaman OFF olur.

6.18 Chx_C_dLY

Chx_C_dLY yalnizca sogutma fonksiyonu se¢ilmisse aktif olur. Chx_C_dLY kompresor koruma
gecikmesidir. Kontrol ¢ikist OFF olduktan sonra, tekrar ON olmadan 6nce en az Chx_C_dLY
(saniye) beklenir.

6.19 Chx_SET_2_InputSelect

Chx_SET_2_InputSelect O secilirse, SET2 devre dist kalir, SET1 her zaman aktif olur.
Chx_SET_2_InputSelect 1 secilirse, DIn1 ON iken SET?2 aktif olur. Chx_SET_2_InputSelect 2
secilirse, DIn2 ON iken SET?2 aktif olur.

Bu 6zellik gii¢ tasarrufu iglevini uygulamak i¢in kullanilabilir.
6.20 Chx_AlrInputSelectIndex

Chx_AlrInputSelectIndex, ilgili alarm kontrol blokunun hangi sensor girisi ile iligkilendirildigi
bilgisini igerir.
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6.21 Chx_AbsoluteAlarmSET

Chx_AbsoluteAlarmSET, eger "mutlak" ("absolute") alarm moduna ayarlandiysa, ilgili alarm
kontrol bloku i¢in alarm SET degeridir.

6.22 Chx_AlarmHYS

Chx_AlarmHYS ilgili alarm kontrol bloku i¢in alarm histerisiz degeridir.

Igili sensor kanali igin ".0" ile biten herhangi bir sensor tipi segilirse, Chx_AlarmHYS x10 dur;
ornegin Chx_AlarmHYS 2,5 ise Chx_AlarmHY'S igerigi 25'tir.

6.23 Chx_AlarmType

Chx_AlarmHYS ilgili alarm kontrol bloku i¢in alarm modudur.

Daha fazla ayrint1 i¢cin alarm modlari isleyislerine bakin.
6.24 Chx_AlarmRelALR

Chx_AlarmHYS ilgili alarm kontrol bloku i¢in rolatif alarm histerisiz degeridir.

Daha fazla ayrint1 i¢cin alarm modlari isleyislerine bakin.
6.25 NetInData

NetInx kontaklarina erisim i¢in alternatif yontem.
NetInl = NetInData.bitO

NetIn2 = NetInData.bitl

NetIn3 = NetInData.bit2

NetIn4 = NetInData.bit3

NetIn5 = NetInData.bit4

NetIn6 = NetInData.bit5

NetIn7 = NetInData.bit6

NetIn8 = NetInData.bit7

Tanimsiz bitler (bit8-bitl5) icin "0" gonderin.

6.26 EnableRelaysData

EnableRelayx kontaklarina erisim i¢in alternatif yontem.
EnableRelayl = EnableRelaysData.bitO
EnableRelay2 = EnableRelaysData.bitl
EnableRelay3 = EnableRelaysData.bit2
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EnableRelay4 = EnableRelaysData.bit3
Tanimsiz bitler (bit5-bitl5) icin "0" gonderin.

6.27 EnableSSRsData

EnableSSRx kontaklarina erisim icin alternatif yontem.
EnableSSR1 = EnableSSRsData.bitO

EnableSSR2 = EnableSSRsData.bit1

EnableSSR3 = EnableSSRsData.bit2

EnableSSR4 = EnableSSRsData.bit3

Tanimsiz bitler (bit5-bitl5) icin "0" gonderin.

6.28 '"4x'" Holding Registers / Yazilir ve Okunur Hiicreler (her biri
16bit) icin MODBUS Adres Tablosu

Hiicre (Register) Ad1 | Adresi Tanim Varsavy tlan Erigim
Deger
SlaveAddress 0 1...247 11 Okunur / Yazilir
0: 9600
BaudRate 1 1: 19200 1 Okunur / Yazilir
2: 38400
0: Even Parity, 1 Stop Bit
. 1: Odd parity, 1 Stop Bit
Parity 2 2: No parity, 1 Stop Bit 0 Okunur / Yazilir
3: No parity, 2 Stop Bit
ResponseToMasterDelay 0 ... 250 mili saniye 0 Okunur / Yazilir
Ayrilmig 4 Yazmayin OxFFFF | Okunur / Yazilir
Ayrilmig Yazmayin OxFFFF |Okunur / Yazilir
6 - 255; tanimsiz
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0: Bosta
1: CntOutl
2: CntOut2
3: CntOut3
4: CntOut4
5...8: Ayrilmig
9: AlrOut1
10: AlrOut2
11: AlrOut3
12: AlrOut4
OutTypeForRLY 1 256 13...24: Ayrilmis 1 Okunur / Yazilir
25: NetInl
26: NetIn2
27: NetIn3
28: Netln4
29: NetIn5
30: NetIn6
31: NetIn7
32: NetIn8
33...40: Ayrilmis
OutTypeForRLY?2 257 | OutTypeForRLY1 listesi ile ayni 9 Okunur / Yazilir
OutTypeForRLY3 258 | OutTypeForRLY1 listesi ile ayni 10 Okunur / Yazilir
OutTypeForRLY4 259 | OutTypeForRLY1 listesi ile ayni 0 Okunur / Yazilir
OutTypeForSSR1 260 | OutTypeForRLY1 listesi ile ayni 0 Okunur / Yazilir
OutTypeForSSR2 261 | OutTypeForRLY1 listesi ile ayni 0 Okunur / Yazilir
OutTypeForSSR3 262 | OutTypeForRLY1 listesi ile ayni 0 Okunur / Yazilir
OutTypeForSSR4 263 | OutTypeForRLY1 listesi ile ayni 0 Okunur / Yazilir
264 - 511; tanimsiz
-100 .. 600 °C, J T/C,
-100 .. 1300 °C, K T/C,
-100 .. 400 °C, TT/C,
0..1750°C, ST/C,
0..1750 °C, R T/C,
Chl_SET1 512 1100 .. 600 °C. 100, 100 Okunur / Yazilir
-100.0 .. 600.0 °C, Pt100.0,
-100.0 .. 600.0 °C, J.0 T/C,
-100.0 .. 1300.0 °C, K.0 T/C,
-100.0 .. 400.0 °C, T.O T/C
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Ch1_SET2

513

-100 .. 600 °C, J T/C,
-100 .. 1300 °C, K T/C,
-100 .. 400 °C, T T/C,
0..1750 °C, ST/C,
0..1750 °C, R T/C,
-100 .. 600 °C, Pt100,
-100.0 .. 600.0 °C, Pt100.0,
-100.0 .. 600.0 °C, J.0 T/C,
-100.0 .. 1300.0 °C, K.0 T/C,
-100.0 .. 400.0 °C, T.O T/C

70

Okunur / Yazilir

514 - 767; tanimsiz

Ch2_SET1

768

*(1) 2. Kanal SET1 degeri
Ch1_SET]1 ile ayni liste

100

Okunur / Yazilir

Ch2_SET2

769

*(1) 2. Kanal SET?2 degeri
Ch1_SET]1 ile ayni liste

70

Okunur / Yazilir

770 - 1023; tanimsiz

Ch3_SETI

1024

*(2) 3. Kanal SET1 degeri
Ch1_SET]1 ile ayni liste

100

Okunur / Yazilir

Ch3_SET2

1025

*(2) 3. Kanal SET?2 degeri
Ch1_SET]1 ile ayni liste

70

Okunur / Yazilir

1026 - 1279; tanimsiz

Ch4_SET1

1280

*(2) 4. Kanal SET1 degeri
Ch1_SET]1 ile ayn1 liste

100

Okunur / Yazilir

Ch5_SET2

1281

*(2) 4. Kanal SET?2 degeri
Ch1_SET]1 ile ayn1 liste

70

Okunur / Yazilir

1282 - 1535; tanimsiz

Ch1_SensorType

1536

0:J type T/C,
1: K type T/C,
2: T type T/C,
3:S type T/C,
4: R type T/C,
5: Pt100 #(3, 4),
6: Pt100.0 *(3, 4),
7:J.0 type T/C #(3),
8: K.0 type T/C, *(3)
9: T.O type T/C *(3),

Okunur / Yazilir

Chl_Function H C

1537

0: Heat: Isitma fonksiyonu
1: Cool: Sogutma fonksiyonu

Okunur / Yazilir

Ch1_H_Hys

1538

0..500°C/
0.0...50.0 °C

*(3)

Okunur / Yazilir
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Chl_Ct 1539 1 ..200 saniye 4 Okunur / Yazilir
Chl_Pbc 1540 5..150°C 30 Okunur / Yazilir
Chl _ti 1541 0 ... 1800 saniye 300 Okunur / Yazilir
Chl _td 1542 0 ... 600 saniye 60 Okunur / Yazilir
0: OFF,
1: 10.0,
Ch1_OverShoot 1543 % gg’ 0 Okunur / Yazilir
4:10,
5:0.2
Ch1_Ramp_C_t 1544 0.0 ... 300.0 °C / dakika *(5) 0 Okunur / Yazilir
0..100°C/
Ch1_SensorOffset 1545 0.0...100.0 °C 0 Okunur / Yazilir
*(3)
Chl_P_Err 1546 0...100 % 0 Okunur / Yazilir
Chl_C_dLY 1547 0 ... 300 saniye 15 Okunur / Yazilir
0: SET2 devre dis1
Ch1_SET_2_InputSelect | 1548 1: DInl ON ile SET?2 aktif 0 Okunur / Yazilir
2: DIn2 ON ile SET2 aktif
Ayrilmis 1549 Yazmayin OxFFFF | Okunur / Yazilir
1550 - 1791; tanimsiz
Ch2_SensorType 1792 1. Kanal ile aynu liste *(1) 0 Okunur / Yazilir
Ch2_Function H C 1793 1. Kanal ile ayni liste *(1) 0 Okunur / Yazilir
Ch2_H_Hys 1794 1. Kanal ile ayni liste *(1) 0 Okunur / Yazilir
Ch2_Ct 1795 1. Kanal ile ayn liste *(1) 4 Okunur / Yazilir
Ch2_Pbc 1796 1. Kanal ile ayn liste *(1) 30 Okunur / Yazilir
Ch2_ti 1797 1. Kanal ile ayni liste *(1) 300 Okunur / Yazilir
Ch2_td 1798 1. Kanal ile ayni liste *(1) 60 Okunur / Yazilir
Ch2_OverShoot 1799 1. Kanal ile ayni liste *(1) 0 Okunur / Yazilir
Ch2_Ramp_C_t 1800 1. Kanal ile ayn liste *(1) 0 Okunur / Yazilir
Ch2_SensorOffset 1801 1. Kanal ile ayn liste *(1) 0 Okunur / Yazilir
Ch2_P_Err 1802 1. Kanal ile ayn liste *(1) 0 Okunur / Yazilir
Ch2 _C_dLY 1803 1. Kanal ile ayn liste *(1) 15 Okunur / Yazilir
Ch2_SET_2_InputSelect | 1804 1. Kanal ile ayni liste *(1) 0 Okunur / Yazilir
Ayrilmig 1805 Yazmayin OxFFFF |Okunur / Yazilir
1806 - 2047; tanimsiz
Ch3_SensorType 2048 1. Kanal ile ayni liste *(2) 0 Okunur / Yazilir
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Ch3_Function H C 2049 1. Kanal ile ayn liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch3_H_Hys 2050 1. Kanal ile ayni liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch3_Ct 2051 1. Kanal ile ayn liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch3_Pbc 2052 1. Kanal ile ayn liste *(2) 30 Okunur / Yazilir
Ch3_ti 2053 1. Kanal ile ayni liste *(2) 300 Okunur / Yazilir
Ch3_td 2054 1. Kanal ile ayn liste *(2) 60 Okunur / Yazilir
Ch3_OverShoot 2055 1. Kanal ile ayn liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch3_Ramp_C_t 2056 1. Kanal ile ayni liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch3_SensorOffset 2057 1. Kanal ile ayni liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch3_P_Err 2058 1. Kanal ile ayni liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch3_C_dLY 2059 1. Kanal ile ayni liste *(2) 15 Okunur / Yazilir
Ch3_SET_2_InputSelect | 2060 1. Kanal ile ayn liste *(2) 0 Okunur / Yazilir
Ayrilmig 2061 Yazmayin OxFFFF |Okunur / Yazilir

2062 - 2303; tanimsiz
Ch4_SensorType 2304 1. Kanal ile ayni liste *(2) 0 Okunur / Yazilir
Ch4_Function H C 2305 1. Kanal ile ayni liste *(2) 0 Okunur / Yazilir
Ch4_H_Hys 2306 1. Kanal ile ayni liste *(2) 0 Okunur / Yazilir
Ch4_Ct 2307 1. Kanal ile ayn liste *(2) 4 Okunur / Yazilir
Ch4_Pbc 2308 1. Kanal ile ayni liste *(2) 30 Okunur / Yazilir
Ch4_ti 2309 1. Kanal ile ayni liste *(2) 300 Okunur / Yazilir
Ch4_td 2310 1. Kanal ile ayn liste *(2) 60 Okunur / Yazilir
Ch4_OverShoot 2311 1. Kanal ile ayn liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch4_Ramp_C_t 2312 1. Kanal ile ayni liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch4_SensorOffset 2313 1. Kanal ile ayn liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch4_P_Err 2314 1. Kanal ile ayni liste *(2) Okunur / Yazilir
Ch4_C_dLY 2315 1. Kanal ile ayn liste *(2) 15 Okunur / Yazilir
Ch4_SET_2_InputSelect | 2316 1. Kanal ile ayni liste *(2) 0 Okunur / Yazilir
Ayrilmig 2317 Yazmayin OxFFFF | Okunur / Yazilir

2318 - 2559; tanimsiz

1: 1. Kanal

Ch1_AlrInputSelectindex | 2560 % g: Egﬁi 18 1 | Okunur/Yazlir

4: 4. Kanal *(2)
Chl_AbsoluteAlarmSET | 2561 | 1000 - 1300.0°C %(3)/ 400 Okunur/ Yazilir

-100 ... 1300 °C
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0.1...50.0°C*(3)/

Chl_AlarmHYS 2562 1 50°C 3 Okunur / Yazilir
0: Alarm_Abs,
1: Alarm_Rel,
2: Alarm_Bnd,
3: Alarm_Bni,
4: Alarm_m_Abs,
Ch1_AlarmType 2563 5: Alarm_m_Rel, 1 Okunur / Yazilir
6: Alarm_m_Bnd,
7: Alarm_m_Bni,
8: Alarm_SNS_ON,
9: Alarm_SNS_FLS
-100.0 ... 100.0 °C *#(3) /
Chl_AlarmRelALR 2564 100 ... 100 °C 3 Okunur / Yazilir
Ayrilmig 2565 Yazmayin OxFFFF |Okunur / Yazilir
2566 - 2815; tanimsiz
Ch2_AlrInputSelectlndex | 2816 1. Kanal ile ayn1 liste 1 Okunur / Yazilir
Ch2_AbsoluteAlarmSET | 2817 1. Kanal ile ayn1 liste 400 Okunur / Yazilir
Ch2_AlarmHYS 2818 1. Kanal ile ayni liste 3 Okunur / Yazilir
Ch2_AlarmType 2819 1. Kanal ile ayni liste 1 Okunur / Yazilir
Ch2_AlarmRelALR 2820 1. Kanal ile ayni liste 3 Okunur / Yazilir
Ayrilmig 2821 Yazmayin OxFFFF | Okunur / Yazilir
2822 - 3071; tanimsiz
Ch3_AlrInputSelectlndex | 3072 1. Kanal ile aymi liste 1 Okunur / Yazilir
Ch3_AbsoluteAlarmSET | 3073 1. Kanal ile ayni liste 400 Okunur / Yazilir
Ch3_AlarmHYS 3074 1. Kanal ile ayni liste 3 Okunur / Yazilir
Ch3_AlarmType 3075 1. Kanal ile ayn1 liste 1 Okunur / Yazilir
Ch3_AlarmRelALR 3076 1. Kanal ile ayni liste 3 Okunur / Yazilir
Ayrilmis 3077 Yazmayin OxFFFF | Okunur / Yazilir
3078 - 3327; tanimsiz
Ch4_AlrInputSelectIndex | 3328 1. Kanal ile ayn1 liste 1 Okunur / Yazilir
Ch4_AbsoluteAlarmSET | 3329 1. Kanal ile ayni liste 400 Okunur / Yazilir
Ch4_AlarmHYS 3330 1. Kanal ile aymi liste 3 Okunur / Yazilir
Ch4_AlarmType 3331 1. Kanal ile ayn1 liste 1 Okunur / Yazilir
Ch4_AlarmRelALR 3332 1. Kanal ile ayni liste 3 Okunur / Yazilir
Ayrilmis 3333 Yazmayin OxFFFF | Okunur / Yazilir

3334 - 3583; tanimsiz
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NetInData

3584

Metne Bakin

Okunur / Yazilir

EnableRelaysData

3585

Metne Bakin

0x000F

Okunur / Yazilir

EnableSSRsData

3586

Metne Bakin

0x000F

Okunur / Yazilir

1. 3587 - 3839; tanimsiz

StartAutoTune

3840

1. Kanalda "auto-tune" baslatmak
icin 0x0101
(ondalik 257) yazin
2. Kanalda "auto-tune" baslatmak
icin 0x0202
(ondalik 514) yazin *(1)
3. Kanalda "auto-tune" baslatmak
icin 0x0303
(ondalik 771) yazin *(2)
4. Kanalda "auto-tune" baslatmak
icin 0x0404
(ondalik 1028) yazin *(2)

0 olarak okunur

3841 - 4095; tanimsiz

CancelAutoTune

4096

1. Kanalda "auto-tune" iptal etmek
icin 0x0101
(ondalik 257) yazin
2. Kanalda "auto-tune" iptal etmek
icin 0x0202
(ondalik 514) yazin *(1)
3. Kanalda "auto-tune" iptal etmek
icin 0x0303
(ondalik 771) yazin *(2)
4. Kanalda "auto-tune" iptal etmek
icin 0x0404
(ondalik 1028) yazin *(2)

0 olarak okunur

(1) Bu hiicreler (register) sadece 2 ve daha fazla sensor girisi olan cihazlarda gecerlidir.
(2) Bu hiicreler (register) sadece 3 ve daha fazla sensor girisi olan cihazlarda gecerlidir.
(3) ".0" ile biten herhangi bir sensor tipi segilirse kayit igerigi x10 olur; 6rnegin SET 102.5 ise ilgili

hiicre icerigi 1025'tir.

(4) Bu sensorler cihaz kodu 2T ve 4T (sadece T/C girisli) ile biten cihazlar icin gegersizdir. Bu

sensorleri bu cihazlarda se¢meyin.

(5) Hiicre igerigi her zaman x10'dur; 6rnegin icerik 1205 ise gercek degeri 120,5 °C'dir.
Uint16: "unsigned integer" 16bits; O ... 65535
Sint16: "signed integer" 16bits; -32768 ... +32767
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7. Dokiiman Giincelleme Ozeti

Dokiiman Siiriim No Aciklama
V1.0 [k siiriim
4x tablosundaki yazim hatalar1 diizeltildi. Daha net anlasilabilmesi icin
Vi1 . -
dokiimana kiiciik eklemeler yapildu.
V1.2 "Desteklenen Mesajlar" boliimii eklendi.
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