Ceo TT109/TT107 / TT104
AUTO-TUNE PID TERMOSTAT ve ZAMAN ROLES;

Genel Ozellikler:

Dahili zaman rdéleli PID sicaklik kontrol cihazi

Auto-tune 6zelligi ile PID parametrelerini otomatik hesaplama
99:59 saate kadar zaman ayarlanabilme imkani

99:59 dakikaya kadar ayarlanabilir ALARM ON siiresi

OUT cikisi icin Timer T.SET stiresi sonunda secilebilir otomatik OFF 6zelligi
Sensor tipi: T/C (J,K,T,S,R), Pt100, se¢cmeli - multi input

P, PI, PD, PID veya ON-OFF kontrol formu - secmeli

“Overshoot” engelleme 6zelligi — PID modunda

“Anti-windup” 6zelligi

SET degeri i¢gin Ust ve alt limit segcme imkani

Set ve Kalan Zaman degerlerinin fasilali olarak izlenebilme imkani
T/C icin ortam sicaklik kompanzasyonu

Pt100 icin hat kompanzasyonu

Hafizada kayith °C/mV ve °C/Q déniisiim tablolar ile egri diizeltme
Olcim degerine “Offset” ekleme imkani

Sifre korumali

YUksek hassasiyet, dogruluk

Program ve kontrol parametrelerini strekli hafizada tutabilme
Opsiyonel SSR cikis secenegi

Soketli klemens ile kolay baglanti imkani

BAGLANTI BIiLGiSIi

no: normalde agik
nc: normalde kapali

Uyari: 2 telli Pt100 kullaniliyorsa,
kompanzasyon ucunu 6l¢im

ucuna cihaz klemensi Uzerinden
képrileyin (TT109: 17-18, TT107: 13-14, TT104: 10-11)
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CeMOo

TEKNIK OZELLIKLER

Ebat
Gosterge
Giris

Olcme Skalasi

Duyarlik
Dogruluk

Kontrol Formu
Out Cikisi

Alarm Cikisi
Zaman Ayari
Zaman Ayar Adimi
ALARM ON siiresi
ALARM ON Adimi
Zaman Dogrulugu
Tetik Ayari

Heat SET Ayari
Heat Histeresiz
Oransal Bant
integral Zamani
Tiirev Zamani
Kontrol Periyodu
Offset

Ortam Sic. Komp.
Hat Komp.
Calisma Sicakligi
Besleme Voltaji
Gig Tiketimi
Agirhk

isletme irtifasi
Koruma

Mesaijlar:

hEAt
End
FAIL

Err

Alt Gésterge:
Alt gbsterge, programlama modu disinda iken fasilali olarak (3 saniyede bir) SET degerini (H.SET)
ve Zaman Rdlesinin durumunu gésterir. Zaman rélesi durumu;
o “heat” ise zaman rdlesi henlz tetiklenmedi 1sitma devam ediyor,
o “End” ise zaman geri sayimi sona erdi ve, ALARM g¢ikisi, A.Off sifirdan farkli ise A.Off siresi
kadar (ON suresi “End” ile fasilali olarak gorinur), A.Off sifir ise strekli ON, veya
o Zaman rdlesi tetiklendi ve zaman geri sayimi devam ediyor. Bu durumda geri kalan zaman
alt g6stergede izlenir.

GURBUZOGLU ELEKTRONIK LTD. STi

: TT109:96x96, TT107:72x72, TT104:48x48mm
: 4 Hane 7 Segment PV, 4 hane 7 Segment SV
: J,K,T,S,R tipi T/C, Pt100, segmeli

:-100 .. 600 °C, J tip T/C, (Inpt=J)

-100 .. 1300 °C, K tip T/C, (Inpt=k)
-100 .. 400 °C, T tip T/C, (Inpt=t)
0..1750 °C, S tip T/C, (Inpt=S)

0 .. 1750 °C, R tip T/C, (Inpt=r)
-100 .. 600 °C, Pt100, (Inpt=Pt)
-99.9 .. 600.0 °C, Pt100, (Inpt=Pt.0)

:+1°Cveya+0.1°C

: £ % 0.3 (Tam Skalanin)

: ON-OFF veya P,PI,PD,PID - secmeli

: Role (NA + NK), 250VAC, 2A, Rezistif yik, (opsiyon SSR)

: Role (NA + NK), 250VAC, 2A, Rezistif yik, (TT104 igin sadece NA)
: 00:00 .. 99:59 saat (t.SET)

: 1 dakikalik artirim/eksiltmelerle

: 00:00 .. 99:59 dakika (A.Off). 00:00 ise otomatik OFF olmaz (latch)
: 1 saniyelik artirnm/eksiltmelerle

1+ % 1.5 (1.SET veya A.Off degerlerinin)

:1..1250/1.5..125.0 °C (t.Hys)

:Lo.L.. UP.L °C (H.Set)

:0..50/0.0..5.0°C (H.Hys); 0 ise PID kontrol segilir
.. 130 °C (Pb.C)
.. 30,0 dak. (0 ise OFF)

1
:0
: 0.. 10,0 dak. (0 ise OFF)
14

.. 200 sn (Ct)

:-100..+100 °C /-10.0 .. +10.0 (oFFS)

:0..50°C (T/C)

: 10 Ohm maks. (3 telli Pt100)

:0..50°C

: 230VAC +10%, -20%, 50 - 60Hz

1< 8VA

:<0.5kg

<2000 m

: Sensdr veya sensor hatti koparsa, dlgme skalasi disina ¢ikilirsa veya giris

6lgimii basarisiz olursa OUT c¢ikisi P.Err ve Ct de@erlerine gore aktif olur
(Perr 0 ise aktif olmaz, OFF), ALARM g¢ikisi her zaman OFF olur

: Isinma devam ediyor. Zaman rélesi heniz tetiklenmedi.
: Zaman sayma sonu. Alarm ¢ikisi ON.
: Sensdr veya sensor hatti kopuk, dlgme skalasi disina ¢ikildi veya giris

sinyal élcimu basarisiz.

: Donanim arizali
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CeMOo

Parametrelerin Ayarlanmasi:

2 sn. bas SET + A
|
* Ust Gosterge Parametre programlama Ust Gosterge
. moduna gecmeKk icin « "~ ]
CodE 162 gir -\7 @ Sifre olarak 162 girilir Y s:t?a:;r;i
Back J: J tipi T/C CodE . -§ “0GD”
! K: K tipi T/C icin
Parametre v St -
rodramlam t: T tipi T/C girin
programfama @ Inpt Sensér Tipi (1) S: S tipi T/C
sirasinda r: R tipi T/C
tf;‘::a Pt: Pt100 unE”
: °C dlcumlii o
basilirsa, Pt.0: 0.1°C 6l¢cimli Pt100 yanip séner
basa dondilir. A Heat Histeresiz
degeri. 0 ise « M --
H.hvs 0..500/ @ @ * “Auto-tune” baslatiimadan énce H.SEt ayarlanmalidir.
Yy 0.0 .. 5.0°C (2) PlD_:fon:'rzl forn_lu . « “Auto-tune” sirasinda proses degeri H.SEt degerini
# secilir (H.Hys i¢in) (°C) gecebilir.
11250/ Zaman Roélesi « “Auto-tune” basaril ise, kontrol formu otomatik
t.hys 1.5 . 125.00C tetik dederi (°C). olarak PID olur.
.5.. 125.0°C (2) « I bl
Aciklamaya bakin. « “Auto-tuning”, herhangi bir tusa basilarak
‘ iptal edilebilir. Bu durumda, “auto-tuning”
Oransal Band baslatiimadan 6nceki degerler gecerlidir.
Pb.C 10..130°C -V- Genisligi (°C) - “Auto-tuning” sirasinda zaman rolesi reset olur.
« “Auto-tuning” her zaman en iyi PID parametrelerini
# hesaplayamayabilir.
Kontrol Periyodu
Ct 4..200 sn. (saniye)
, H.Hys # integral Zamani:
0'dan farkh X Dakika cinsinden
ti 0..30.0 dak. ayarlanir. 0 segilirse,
P, PD kontrol segilir. "
$ Tiirev Zamani: Uretim cikis degerleri:
Dakika cinsinden - (o]
td woas | () () Scrsincen | H.SEt: 100 °C
¢ P, Pl kontrol segilir. t.SEt: 01:00 saat
Lo.L ve H.SET igin iist limit. Inpt : J
Lol .. o
UP.L i @ Ust Skala degeri segilen
Ust Skala (°C; . o
¢ &0 sensor tipine gore degisir. H'hys' 3°C
. ]
Up.L ve H.SET igin alt limit. thys 2°C
Lo.L ‘I\J:’SLKZIS)" @ @ Alt Skala degeri secilen Pb.C: 30 °C
. sensor tipine gore degisir. Ct:4 sn
l Offset Degeri. Bu deger .
100, 2100/ Olcme degerine ilave edilir. ti: 5.0 dak
oFFS 100.. ;'10_0 oC (2 Kullanici kalibrasyonu igin td: 1.0 dak
kullanilabilinir. Normalde 0 dir.
. . o]
¢ Olciim yapilamadigi durumda (“Fail” UP.L: 400 °C
o mesaji okundugunda) OUT cikisi Ct Lo.L:0°C
P.Err % 0..100 S Kisi (
periyodunun % P.Err kadari siire ile ON OFFS 0 °C
(aktif) olur. 0 segilir ise OUT OFF olur. -
100 secilirse OUT siirekli ON olur. P.Err: 0
Hl.c?FkF “yes” i;eé,Tza[nan rélestikStTART H.oFF: yes
" v olduktan ve t. stiresi gectikten sonra . .
H.oFF no-ves @ OUT otomatik olarak OFF olur. H.OFF A.oFF: 00:00
l “no” ise, OUT cikis vermeye devam eder.
ALARM ON olduktan A.oFF siiresi sonra
00:00 .. 99:59 v OFF olur. AoFF, 00:00 ise ALARM
A.oFF dakika @ otomatik olarak OFF olmaz (latch), zaman
¢ rolesi RESET’lenince OFF olur.
(1) Sensor tipi degistirilirse; secilen sensor tipinin 6l¢iim araligi ihlali durumunda
Prog. sonu| Up.L, Lo.L ve H.Set degerleri otomatik olarak diizeltilir (degerleri degisebilir)

Uyari ve Notlar:

(2) Sensor tipi Pt.0 secilirse

e T/C kullanildigi durumlarda, dogru kompanzasyon kablosu kullaniniz, ek yapmaktan
kacininiz, cihaz klemens baglantisina kadar T/C kablosu kullaniniz. Sinyal tasiyan kablolar
icin, ekranh ve burgulu kablo kullanip ekrani cihaz tarafindan topraklayiniz. Sinyal tasiyan
kablolari, kontaktor, elektriksel gurllti yayan cihazlar ve enerji tasiyan hatlardan uzak
tutunuz.

e Cihazi, rutubet, titresim, Kirlilik ve yUksek/disuk 1si gibi olumsuz gevresel sartlara karsi
korunakli sekilde ve, kontaktor, elektriksel gurtltt yayan cihazlar ve enerji tagiyan hatlardan
uzaga monte ediniz.

e Cihaz sebeke/besleme girisinde uygun bir sigorta (yavas 250mA 250VAC) kullaniniz.
Sebeke baglantilari igin uygun kablo kullaniniz. Guvenlik kurallarina uygun montaj yapiniz.
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Heat SET ve Zaman Degerlerinin Ayarlanmasi:

2sn. bas | | st
l Ust Gosterge Heat SET,

(Proses SET)
| H.SEt Lo.L .. UP.L °Gj A v dederi, Lo.L’den UP.L degerine

kadar ayarlanabilir.

A4
00:00 .. v Zaman Rolesi
t.SEt 99:59 saat A zaman ayari.

A4

Prog. sonu

Zaman Roélesinin Tetiklenmesi (START) ve Zaman Sayiminin Baslamasi:
Proses Degeri (PV), SET degeri (H.SET), Tetik Esik Ayar (t.HYS);

e PV >= (H.SET-t.HYS) ise Zaman rélesi tetiklenir ve zaman geri sayimi baslar. Zaman rélesi
bir kere tetiklendikten sonra RESET edilmeden geri sayim devam eder. Zaman sayimi
sonunda ALARM cikisi ON olur. Ornek; H.SET=180, t.HYS=2 olsun. Ol¢lim degeri;
180-2=178 °C’den biiylk veya esit ise Zaman Rolesi tetiklenir.

Sensor tipi “Pt.0“ icin t.HYS 1.5 °C ... 5.0 °C arasindadir. Diger sensor tipleri icin t.HYS degeri 1
°C..50°C arasindadir.

Zaman Roélesinin RESET olmasi:

e Cihaz enerjilendiginde,

e On panelde bulunan RESET tusuna 3 sn. siire ile siirekli basilirsa,
Zaman rélesi RESET olur ve ALARM c¢ikisi OFF olur.
OUT cikisi (ON-OFF Calisma Modu):

e “H.Hys” deg@eri “0” dan farkli ise ON-OFF kontrol formu aktif olur.

ISITMA
ouT <> >

<> L

< PV
(H.SET-H.Hys) H.SET

PID Parametreleri:

e “H.Hys” degeri “0” ise PID kontrol formu aktif olur.

e PbC: Oransal Bant Degeri, zaman oransal calismanin H.SET degerine kac derece kala
baslayacagini belirtir. Oransal Bant (H.SET) derecede sona erer.

e Ct: Kontrol periyodu; iyi bir kontrol i¢in 4-10 saniye segilmelidir.

e Ti: Integral zamani; proses degeri ile SET degeri arasinda olusan fark, PID algoritmasi
tarafindan kompanse edilir. Ti degeri azaldikga cevap slresi kisalir. Proses degerinin
salinima girmemesi icin asir disik Ti degerlerden kacinilmahdir. Ti degeri 0 olursa,
algoritmanin Integral kismi g6z ard edilir, algoritma P veya PD olarak ¢alisir.

e Td: Tlrev zamani; proses degeri ile SET degeri arasindaki ani degisimler PID algoritmasi
tarafindan kompanse edilir. Td degeri arttikca ani degisimlere duyarlilik artar. Bu nedenle
asiri yiksek Td deg@erlerinden kaciniimalidir. Td deg@eri 0 olursa, algoritmanin Tlrev kismi
g6z ardi edilir, algoritma P veya Pl olarak calisir.
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