CEMO

PC109 / PC107

AUTO-TUNE PID SICAKLIK ADIM KONTROL CiHAZI

Genel Ozellikler:

Mikro islemci tabanli, PID Adim (Profil) kontrol cihazi

Auto-tune 6zelligi ile PID parametrelerini otomatik hesaplama
Sensor tipi: T/C (J,K,S), Pt100, se¢meli - multi input

P, PI, PD, PID veya ON-OFF kontrol formu - secmeli

“Anti-windup” 6zelligi

Maksimum 20 adim, secilebilir

Maksimum 18 saat/adim zaman ayari

Bagil veya mutlak alarm segcme imkani

Set, Proses, Adim No ve Kalan Zaman degerlerinin ayni anda izlenebilme imkani
T/C icin ortam sicaklik kompanzasyonu

Pt100 icin hat kompanzasyonu

Hafizada kayith °C/mV ve °C/Q dénlistim tablolari ile egri diizeltme
Olcim degerine “Offset” ekleme imkani

Sifre korumali

YUksek hassasiyet, dogruluk

Program ve kontrol parametrelerini strekli hafizada tutabilme
Opsiyonel SSR cikis secenegi

Soketli klemens ile kolay baglanti imkani

BAGLANTI BIiLGiSIi

A\

no: normalde agik
nc: normalde kapali

Uyari: 2 telli Pt100 kullaniliyorsa, kompanzasyon ucunu 6lgiim ucuna cihaz klemensi Gzerinden

kdpruleyin (PC107: 13-14, PC109: 17-18)
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CeMOo

TEKNIK OZELLIKLER

Ebat
Gosterge
Giris

Olcme Skalasi

Duyarlik

Olcme Dogrulugu
Zaman Dogrulugu
Kontrol Formu
Heat Cikisi

Alarm Cikisi

Heat SET Ayari
Alarm SET Ayari

Heat Histeresiz
Alarm Histeresiz
Oransal Bant
integral Zamani
Tirev Zamani
Kontrol Periyodu
Ofset

Ortam Sic. Komp.
Hat Komp.
Calisma Sicakligi
Besleme Voltaji
Gig Tiketimi
Tus Takimi
Agirhk

isletme irtifasi
Koruma

Mesaijlar:
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FAIL

Err
E.Err

PAUS

StoP

End

P.on

PO O =220

: PC109:96x96, PC107:72x72mm

: 4 Hane 7 Segment PV, 4 hane 7 Segment SV
: J,K,S tipi T/C, Pt100, segmeli

:0..600 °C, J tip T/C, (Inpt=J)

0.. 1300 °C, K tip T/C, (Inpt=Kk)
0..1750 °C, S tip T/C, (Inpt=S)
0 .. 600 °C, Pt100, (Inpt=Pt)

:+1°C

: £ % 0.3 (Tam Skalanin)

: £ % 1.5 (ayarlanan zaman degerinin)

: ON-OFF veya P,PI,PD,PID - secmeli

: Réle (NA + NK), 250VAC, 2A, Rezistif yik, (opsiyon SSR)
: Réle (NA + NK), 250VAC, 2A, Rezistif yik

: 0 .. Skala degeri (segilen sensor tipine gore degisir)

: AL.tY = Abs; 0.. Skala degeri °C (A.SEt)

AL.tY = rel; -100 .. +100 °C (r.Alr)

.. 50 °C (H.Hys); 0 ise PID kontrol segilir
.. 50 °C (A.Hys)

.. 130 °C (Pb.C)

.. 30,0 dak. (0 ise OFF)

.. 10,0 dak. (0 ise OFF)

.. 200 sn (Ct)

:-100..+100 °C (oFFS)

:0..50°C (T/C)

: 10 Ohm maks. (3 telli Pt100)

:0..50°C

: 230VAC +10%, -20%, 50 - 60Hz

1< 8VA

: Mikro switch

:<0.5kg

<2000 m

: Sensodr veya sensor hatti koparsa, dlgme skalasi disina ¢ikilirsa veya giris

Olglim( basarisiz olursa OUT ve ALARM cikisi OFF olur

: Sensodr veya sensor hatti kopuk, dlgme skalasi disina ¢ikildi veya giris

sinyal 6lcimu basarisiz.

: Donanim arizali
: EEPROM (kalici bellek) arizasi, cihaz arizali, onarim gerekiyor (ariza

kodunu belirtin)

: Zaman geri sayimi gegici olarak kullanici tarafindan durduruldu. Kalan

yerden devam etmek icin “START” yapmak gerekiyor.

: Profil (Adim) kontrolu durduruldu. Bastan baslatmak igin “START” yapmak

gerekiyor.

: Profil (Adim) kontrolu basarili bir sekilde tamamlandi. Basa dénmek igin

“STOP” yapmak veya bastan baslatmak igin “START” yapmak gerekiyor.

: Cihaz enerjilendikten sonra alt ekranda goérulur. Enerjilenme sonrasi tanimli

konuma erisilinceye kadar belirir (Bkz: Calisma Prensibi bdlim()
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CeMOo

Parametrelerin Ayarlanmasi:

o

Parametre programlama
moduna gecmek icin
Sifre olarak 162 girilir

Adim sayisi
girilir

J: J tipi T/C
K: K tipi T/C
S: S tipi T/C
Pt: Pt100

Heat Histeresiz
degeri. 0 ise

PID kontrol formu
segilir (°C)

Oransal Band
Genisligi (°C)

Kontrol Periyodu
(saniye)

integral Zamanu:
Dakika cinsinden
ayarlanir. 0 secilirse,
P, PD kontrol segcilir.

Turev Zamani:
Dakika cinsinden
ayarlanir. 0 secilirse,
P, Pl kontrol segcilir.

Alarm Tipi:
AbS: Mutlak, reL: Bagil

2 sn. bas SET
¢ Ust Gésterge
CodE 162gir |[VI|A]
Back I—»l
Parametre
progsrfrlranslamd: StEP 0.20 \V4 A
“Back” v
tusuna
basilirsa, Inpt Sensor Tipi v A
basa dénulur. -
H.hys 0..50 °C VIIAI
Pb.C nas.c | [V]IAI
v
Ct 4..200 sn. VA
Y
ti o.300dak | [V THHA
td o.00dak | [V TIAL
44
AL.tY AbS, reL VIA
AIX:’\: r.ALr -100 .. +100 °C V A
AL Y= A.SEt o.skalacc | [ZTIA
44
A.hys 1..50 °C VIilA
v
oFFS 1004100 (VLA
C.P.on o.1750¢c [IVIIA
\ 4
Prog. sonu

GURBUZOGLU ELEKTRONIK LTD. STi
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Bagil alarm degeri.
“AL.ty” rEL ise gorulir
ve ayarlanir.

Mutlak alarm degeri.
“AL.ty” AbS ise gorilir

ve ayarlanir. Skala degeri

Uretim cikis degerleri:

StEP: 3
Inpt:J
H.hys: 3 °C
Pb.C: 30 °C
Ct: 4 sn

ti: 5.0 dak

td: 1.0 dak
AL.tY :rel
r.ALr: 3°C
A.SEt: 400 °C
A.hys:3°C
oFFS: 0°C
C.P.on:35°C

secilen sensére gore degisir.

Alarm Histeresiz
degeri (°C)

Offset Degeri. Bu deger

Olgme degerine ilave edilir.

Kullanici kalibrasyonu igin

kullanilabilinir. Normalde 0’dir.

Cihaz enerjilendiginde, eger;
PV<(SET-C.P.on) ise “Stop” olur,
Aksi halde PV, (SET-3) degerine
ulasana kadar beklenir ve sonra
zaman sayimi baslar (bkz. Calisma
Prensibi), PV: 6lctiim degeri,

SET; step no ve kalan zamana gore

hesaplanan SET degeri.

www.gemo.com.tr
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Adim (Profil) SET Degerlerinin Ayarlanmasi:

2 sn. bas SQETI
¢ Ust Gosterge .
Adim (Profil) SET
% CodE 10 gir vV A\l degerleriicin
10 gir.
Back > _ }
. . llk girilen deger “°C. 0”;
SET gﬁ?l‘iarrll‘:: “Stop” konumundaki
SET degeridir. Adim (Profil)
6 1 (o] ol
Back % C.0 0.Skala °C ; A kontrolu bu degerden baslar.
batsulﬁ:jsn: H “Auto-tuning” bu deger icin
: lir. Skal deri il
bir nceki yapilir. Skala degeri secilen

SET degerine
geri dondulir.

v

Sensore gore degisir.

°C.n o.skalacc | [\

“SteP” parametresi kadar SET
A degeri girilir. “SteP” 0 ise, sadece

v
Prog. sonu

“cC. 0” SET degeri girilir.

Adim (Profil) Zaman Aralik Degerlerinin Ayarlanmasi:

Back |

2 sn. bas ISQI'

Ust Gosterge

CodE

Adim (Profil) zaman

20 gir v A aralik degerleri i¢in

Zaman degerleri
girilirken “Back”
tusuna basilirsa,
bir 6nceki
zaman degerine
geri dondiliir.

v

20 gir.

tr.n

“SteP” parametresi kadar zaman
00:01 .. v degeri girilir. “SteP” 0 ise zaman
18:00 saat A girisi sona erer.

A 4

Prog. sonu

Maksimum 18 saat/adim.

Adim (Profil) dénglisiiniin baslatiimasi (START):

=

2 sn. bas | | seart

“START” tusuna
2 sn. siire ile bas

L J—

Ust Gosterge

Adim (Profil) kontrolu

Strt Yes,no ||V /\ | baslatmak igin “Yes”

v

Prog. sonu

GURBUZOGLU ELEKTRONIK LTD. STi
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Adim (Profil) dénglistiniin sonlandiriimasi (STOP):

Adim (Profil) kontrolu

Sifirlamak (reset) ve basa

donmek icin “Yes”

gir, “SET”e bas.

=N
2 sn. bas D “STOP” tugsuna
. 2 sn. siire ile bas
Stop
¢ Ust Gésterge
StoP Yes, no | [VIHA
Prog. sonu

Adim (Profil) dénglistiniin gecici olarak durdurulmasi (PAUSE):

“Auto-tune”’un baslatiimasi:

—
D “PAUSE” tusuna
2 sn. bas Pause] 2 sn.siire ile bas
L . Adim (Profil) kontrolunun
Ust Gosterge zaman geri sayimini
gecici siire ile durdurmak
PAuS Yes, no V A icin “Yes” gir, “SET”e bas.
tekrar baslatmak icin “START”
¢ yap.
Prog. sonu
2 sn. bas
Ust Gosterge
“auto-tune”
baslatmak
E H H [13 bR
Cod icin “262 Y A
girin
A 4
“tunE”
yanip soner

* “Auto-tune”, “°C. 0” degeri icin yapilir. “Auto-tune” baslatiilmadan 6nce “°C. 0”

ayarlanmalidir (bkz. SET degerlerinin girilmesi).

« “Auto-tune” sirasinda proses degeri “°C. 0” degerini gecebilir.

« “Auto-tune” basarili ise, kontrol formu otomatik olarak PID olur.

» “Auto-tuning”, herhangi bir tusa basilarak iptal edilebilir. Bu durumda,
“auto-tuning” baslatilimadan énceki degerler gecerlidir.

« “Auto-tuning” baslatilirsa, adim (Profil) kontrolu basa doner (“Stop” konumu).
Dénglyi tekrar baslatmak icin “Start” yapmak gerekir.

* “Auto-tuning” her zaman en iyi PID parametrelerini hesaplayamayabilir.

GURBUZOGLU ELEKTRONIK LTD. STi
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ALARM Cikisi:

ALARM Mutlak Alarm, Ab.tY = Abs; X = A.SET
Bagil Alarm, Ab.tY =rEL ; X = (H.SET + r.ALr)

4>
<>

PV
(X- AHys) X

OUT cikisi (ON-OFF Calisma Modu):

e “Hys” degeri “0” dan farkli ise ON-OFF kontrol formu aktif olur.
HEAT (OUT)

PV

(H.SET-H.Hys) H.SET

PID Parametreleri:

e “H.Hys” degeri “0” ise PID kontrol formu aktif olur.

e PbC: Oransal Bant Degeri, zaman oransal calismanin H.SET degerine kac derece kala
baslayacagini belirtir. Oransal Bant (H.SET-PbC) derecede sona erer.

e Ct: Kontrol periyodu; iyi bir kontrol i¢in 4-10 saniye segilmelidir.

e Ti: Integral zamani; proses degeri ile SET degeri arasinda olusan fark, PID algoritmasi
tarafindan kompanse edilir. Ti degeri azaldikga cevap slresi kisalir. Proses degerinin
salinima girmemesi icin asiri disik Ti degerlerden kacinilmahdir. Ti degeri 0 olursa,
algoritmanin Integral kismi g6z ard edilir, algoritma P veya PD olarak ¢alisir.

e Td: Tlrev zamani; proses degeri ile SET degeri arasindaki ani degisimler PID algoritmasi
tarafindan kompanse edilir. Td degeri arttikgca ani degisimlere duyarlilik artar. Bu nedenle
asiri yiksek Td deg@erlerinden kaciniimalidir. Td deg@eri 0 olursa, algoritmanin Tlrev kismi
g6z ardi edilir, algoritma P veya Pl olarak calisir.

Adim Kontrolu:

e Cihaz, SET degerini zamana gére degistirerek adim (profil) kontrol imkani saglar. Cihaz
SET degerini zamana goére degistirirken proses degerini SET’e esitlemeye ¢alisir. Ancak
adim kontrolu, proses degerinden bagimsiz calisir.

e Adim kontrolu 3 adet fonksiyon ile kontrol edilir;

1. START: Adim kontrolunu baslatir.

2. STOP: Adim kontrolu sonlanir, ilk SET (“°C. 0”) deg@erine dénulir.

3. PAUSE: Adim kontrolu gecici olarak kullanici tarafindan durdurulur. START ile kaldigi
yerden tekrar baslar.

e Adim kontrolu icin en fazla 21 adet SET degeri ve 20 adet zaman araligi tanimlanir. Birbirini
takip eden SET degerleri ile bir profil elde edilir (bkz. Ornek profil gizimleri). Kag adet adim
girilecegi “STEP” parametresi ile tanimlanir.

e Son SET degerine ulasilinda “END” olur. Bu mesaj ile profilin basar ile tamamlandigi
anlasilir. Profilin basari ile tamamlanmasi, “START” komutundan sonra “STOP” komutu
uygulanmadan veya profili sonlandiracak bir enerji kesintisi olusmadan, tanimlanan adim
strelerinin geri sayiminin tamamlanmasi anlamina gelir. Bu sire boyunca SET degeri

GURBUZOGLU ELEKTRONIK LTD. STi WWW.gemo.com.tr
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profile uygun olarak cihaz tarafindan ayarlanir; ancak bu, proses degerinin SET degerine
ulastigini garanti etmez. Kullanicinin, proses degerinin zamana goére degisen SET degerini
uygun sekilde izledigini garanti etmesi icin proses degderini takip etmesi gerekir.

Adim kontrolu baslatildiktan sonra “STOP” mesajl yazarsa adim kontrolunun basarisiz
oldugu anlasilir (bkz. enerji kesilmesi veya “STOP” komutu uygulanmasi).

Besleme Eerji Kesintisi:

Cihaz, besleme enerijisinin kesildigini algilar, ve mevcut adimi ve bu adimin tamamlanmasi

icin kalan sUreyi kalici hafizasina kaydeder. Besleme enerjisi uygulandiginda, hafizadaki bu

bilgileri geri yukler.

Cihaz, ytkledigi bilgileri kullanarak SET degerini hesaplar ve;

1. Eger; PV < (SET-C.P.on) ise; “STOP” eder. Ekranda “STOP” mesaji okunur, adim
kontrolu basarisiz olur.

2. Eger; PV >= (SET-C.P.on) ise, PV >= (SET-3) olmasi beklenir, ve adim kontrolu kaldigi
yerden devam eder.

(PV: proses degeri / 6lcllen deger, C.P.on: bkz. Program parametreleri)

“C.P.on” degeri kullanici tarafindan ayarlanir. Bu sayede enerji kesilmelerine karsi cihaz’in

nasil davranacagini kullanici belirler.

Ornek Profiller:
°C
2.Adim
200 -
Step=3
B - e s - °C.0 =25
: : : °C.1=200; tr.1=01:40
: °C. 2 =200; tr.2=00:40
) ST RSRR SRS SR S °C.3=50; tr.3=00:10
100 dakika " 40dakika _ 10 dakika Zaman
°C
: : : Step=7
4.Adim °C. 0 = 40
350 o 5.A..d.l.r.r.|.:. ..................................... OC. 1 - 200; tr. 1 = 02.00
°C. 2 =200; tr.2=01.30
) i 6.Adim °C. 3 = 350; tr. 3 =02.00
L °C. 4 = 350; tr. 4 = 04.00
ZAdm  : oc.5=200; tr. 5 =03.00
: : i °C.6=200; tr.6=02.30
40 . e 4 .......... ............ °C. 7= 40’ tr. 7= 0430
‘ : ‘ 2,5 saat 4,5 saat
2 saat ‘1,5 saat 2 saat 4 saat 3 saat saa Zaman
Uyari

e T/C kullanildigi durumlarda, dodru kompanzasyon kablosu kullaniniz, ek yapmaktan

A\

kacininiz, cihaz klemens baglantisina kadar T/C kablosu kullaniniz. Sinyal tasiyan
kablolar igin, ekranli ve burgulu kablo kullanip ekrani cihaz tarafindan topraklayiniz.
Sinyal tasiyan kablolari, kontaktdr, elektriksel gurllti yayan cihazlar ve enerji tasiyan
hatlardan uzak tutunuz.

e Cihazi, rutubet, titresim, kirlilik ve ylksek/disuk 1sI gibi olumsuz ¢evresel sartlara kargi
korunakli sekilde ve, kontaktdr, elektriksel guraltt yayan cihazlar ve enerji tasiyan
hatlardan uzaga monte ediniz.

e (Cihaz sebeke/besleme girisinde uygun bir sigorta (yavas 250mA 250VAC) kullaniniz.
Sebeke bagdlantilari igin uygun kablo kullaniniz. Givenlik kurallarina uygun montaj
yapiniz.

GURBUZOGLU ELEKTRONIK LTD. STi www.gemo.com.tr

717



