Cceho DT109P / DT107P / DT642P / DT542P / DT104P

PID SICAKLIK KONTROL CiHAZI

Genel Ozellikler:

Uyari:

A\

Mikroislemci tabanli, PID sicaklik kontrol cihazi

Sensor tipi: T/C (J;Fe-Const)

P,P1,PD,PID veya ON-OFF kontrol formu - secmeli
“Overshoot” engelleme 6zelligi - PID modunda
“Anti-windup” 6zelligi

Set ve Alarm degerleri icin Ust limit segme imkani

Bagil veya mutlak alarm segme imkani

Set ve Proses degerlerinin ayni anda izlenebilme imkani
T/C icin ortam sicaklik kompanzasyonu

Hafizada kayitl °C/mV déniisiim tablolari ile egri diizeltme
Olciim degerine “Offset” ekleme imkani

YUksek hassasiyet, dogruluk

Program ve kontrol parametrelerini strekli hafizada tutabilme
Lexan 6n panel

Opsiyonel SSR cikis secenedi

Soketli klemens ile kolay baglanti imkani

Dogru kompanzasyon kablosu kullaniniz, ek yapmaktan kagininiz, cihaz klemens
baglantisina kadar T/C kablosu kullaniniz. Sinyal tasiyan kablolar igin, ekranl ve
burgulu kablo kullanip ekrani cihaz tarafindan topraklayiniz. Sinyal tasiyan
kablolari, kontaktor, elektriksel guralti yayan cihazlar ve enerji tagiyan hatlardan
uzak tutunuz.

Cihazi, rutubet, titresim, kirlilik ve ylksek/dlslk 1s1 gibi olumsuz cevresel sartlara
karsi korunakli sekilde ve, kontaktdr, elektriksel guriltt yayan cihazlar ve ener;ji
tasiyan hatlardan uzaga monte ediniz.

Cihaz sebeke/besleme girisinde uygun bir sigorta (F250mA 250VAC) kullaniniz.
Sebeke baglantilari igin uygun kablo kullaniniz. Glvenlik kurallarina uygun montaj
yapiniz.
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TEKNIK OZELLIKLER

Ebat

Gosterge

Giris

Olcme Skalasi
Duyarlik
Dogruluk
Kontrol Formu
Out Cikisi
Alarm Cikisi
Heat SET Ayari
Alarm SET Ayari

Heat Histeresiz
Alarm Histeresiz
Oransal Bant
Kontrol Periyodu
integral Zamani
Tirev Zamani
Offset
Isitma/Sogutma
Besleme Voltaji
Gig Tiketimi
Ortam Sic. Komp.
Calisma Sicakligi
isletme irtifasi
Koruma

e Tus Takimi
e Agirhk

Hata Mesaiji:
o FAIL

=N =J NEE )

: DT109:96x96, DT107:72x72, DT542/DT642:48x96, DT104:48x48mm
: 3 Hane 7 Segment PV, 4 hane 7 Segment SV

: Fe-Const, J tipi T/C

:-100..600 °C

:+1°C

* % 0.3 (Tam Skalanin)

: ON-OFF veya P,PI,PD,PID - secmeli

: Réle (NA + NK), 250VAC, 2A, Rezistif yik, (opsiyon SSR)

: Role (NA + NK), 250VAC, 2A, Rezistif yik, (DT104 igin sadece NA)
:-0 .. UP.L °C (H.Set)

: Ab.AL = yes; 0 .. UP.L °C (A.Set)

Ab.AL = no; (H.Set+r.Alr) , (H.SET-99)..(H.SET+99)
.. 50 °C (H.Hys); 0 ise PID kontrol segilir

.. 50 °C (A.Hys)

.. 130 °C (Pb.C)

.. 200 sn (Ct)

.. 30,0 dak. (0 ise OFF)

. 10,0 dak. (0 ise OFF)

:-99..499 (oFFS)

: Sadece 1sitma fonsiyonu

: 230VAC +10%, -20%, 50 - 60Hz

1< 8VA

:0 .. 50 °C (J tipi T/C)

:0..50°C

: < 2000m

: Sensodr veya sensor hatti koparsa, veya élgme skalasi disina

Cikilirsa heat ve alarm réleleri enerjilenmez (OFF).

: Mikro switch
:<0.5kg

: Sensdr veya sensor hatti kopuk, dlgme skalasi disina ¢ikildi, T/C ters

bagli veya Cihaz arizali.

BAGLANTI BIiLGiSIi

no: normalde agik
nc: normalde kapali
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at SET ve Mutlak Alarm SET Degerlerinin Programlanmasi:

Ab.AL
=no

)]

Mutlak Alarm SET

2sn. bas | | sgT
¢ Ust Gosterge Heat SET,
H.SEt 0.UP.L°C A v El:ré);??us:f)degerine
Kadar ayarlanabilir.
Ab.AL=Yes ise
A.SEt 0..UP.L°C A v gecerlidir ve erisilir.

—=

Prog. sonu

Diger Parametrelerin Programlanmasi:

Ab.AL=
yes

(D @DE@E@D D EDCEOE@BED D

)]
2sn. bas | | sg7)* A
¢ Ust Gosterge
Cod 162 girilir| [V ]|A
v
H.hys 0.50 C VIA
v
A.hys 1.50°C VIIA
v
Pb.C wnasoc | [VIA
v
Ct 4..200 sn V A
v
ti o.300dak | [ TIA
td o.100dask | [V /\
UP.L 0.s00c | [V HA
v
oFFS 99.400c ||V AN
v
Ab.AL Yes,no V A
v
r.ALr 9.400¢ | IVIIA
Prog. sonu
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degeri, UP.L degerine
Kadar ayarlanabilir.

Parametre programlama
moduna gecmek icin
Sifre olarak 162 girilir

Heat Histeresiz Ik Deg“erler:
Degeri. 0 ise
PID Kontrol H.SEt
Segilir (°C) A.SEt
Alarm Histeresiz H.hys
Degeri (°C) A.hys

Pb.C
Oransal Band (?t
Genisligi (°C) ti

td
Kontrol Periyodu UP.L
(saniye) oFFS

Ab.AL
Integral Zamani: r.ALr

Dakika cinsinden
ayarlanir. 0 secilirse,
P, PD kontrol secilir.

Tiirev Zamani:
Dakika cinsinden
ayarlanir. 0 secilirse,
P, Pl kontrol segilir.

H.SET ve A.SET
Igin Ust limit

Offset Degeri. Bu deger

Olgme degerine ilave edilir.
Olgiim probu 6lgme noktasindan
uzak oldugu durumlarda bu deger
ile 6lciim hatasi giderilebilir.

Yes : Mutlak Alarm
No : Bagil alarm

Ab.AL, “no” ise gecerlidir ve erisilir.
H.SET degerine goére

Bagil Alarm degeri.

Bu deger H.SET degerine

eklenerek alarm cikiginin

ON oldugu °C bulunur. -99 .. +99 °C

www.gemo.com.tr

:100 oC
: 400 oC
:3°C
:3°C
:30°C
:4sn

: 5.0 dak
: 1.0 dak
: 400 oC
:0-C

- ho
:3<C
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CALISMA PRENSIBI

ALARM Cikisi:
ALARM Mutlak Alarm, Ab.AL =yes; X = A.SET
Bagil Alarm, Ab.AL =no ; X = (H.SET + r.Alr)
A\ 4 A
—— PV
(X-AHys) X
ON-OFF Calisma Modu:

e “Hys” degeri “0” dan farkli ise ON-OFF kontrol formu aktif olur.
HEAT

ﬂk Y

PV

(H.SET-H.Hys) H.SET

PID Parametreleri:

“H.Hys” deg@eri “0” ise PID kontrol formu aktif olur.

PbC: Oransal Bant Degeri, zaman oransal calismanin H.SET degerine kac derece
kala baslayacagini belirtir. Oransal Bant (H.SET) derecede sona erer.

Ct: Kontrol periyodu; iyi bir kontrol igin 4-10 saniye secilmelidir.

Ti: Integral zamani; proses degeri ile SET degeri arasinda olusan fark, PID
algoritmasi tarafindan kompanse edilir. Ti degeri azaldik¢a cevap slresi kisalir.
Proses degerinin osile etmemesi icin asiri disik Ti dederlerden kaginiimalidir. Ti
degderi 0 olursa, algoritmanin Integral kismi g6z ardi edilir, algoritma P veya PD
olarak calisir.

Td: Tirev zamani; proses degeri ile SET dederi arasindaki ani degisimler PID
algoritmasi tarafindan kompanse edilir. Td degeri arttikca ani degisimlere duyarlilik
artar. Bu nedenle asin yiksek Td degerlerinden kaginiimalidir. Td degeri 0 olursa,
algoritmanin Tarev kismi g6z ardi edilir, algoritma P veya Pl olarak ¢alisir.
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