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DTH9 / DTH7 / DTH4 / DTH2
AUTO-TUNE PID SICAKLIK KONTROL CiHAZI

Dikkat, Yiiksek Gerilim, Cift / Takviyeli Cope CE isareti
Tehlike Riski, Uyari  Elektrik Carpmasi Tehlikesi Yahtimh Atmayin
TEKNIK OZELLIKLER
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Ebat

Pano Kesiti
Gosterge
Giris

Olgme Skalasi

Duyarlik
Dogruluk

Kontrol Formu
Kontrol Cikislari
Heat SET Ayari
Heat Histeresiz
Oransal Bant
integral Zamani
Tiirev Zamani
Kontrol Periyodu
Ofset
Isitma/Sogutma
Ortam Sic. Komp.
Hat Komp.
Sensér Korumasi

Besleme Voltaji

Gii¢ Tiiketimi
Bagil Nem
isletme irtifasi
EMC
Givenlik

Koruma Sinifi
Sicakhk
Agirhik

:0:00 ..

:-100..+100 °C /-100.0 ..
: Sadece Isitma fonksiyonu
:0..50 °C (T/C)

: 10 Ohm maks. (3 telli Pt100)
: Sens0r veya sensor hatti koparsa, 6lgme skalasi disina ¢ikilirsa veya giris

: DTH9:96x96, DTH7:72x72, DTH4:
: DTH9:91x91, DTH7:68x68, DTH4:
: 4 Hane 7 Segment PV, 4 hane 7 Segment SV
:J, K, T, S, R tipi T/C, Pt100, segmeli

:-100 .. 600 °C, J tip T/C (Inpt=J),
1300 °C, K tip T/C (Inpt=k),

-100 ..
-100 .. 400 °C, T tip T/C (Inpt=t),
0..1750 °C, S tip T/C (Inpt=S)
100 .. 600 °C, Pt100, (Inpt=Pt)

:x1°Cveya+0.1°C

t % 1 (Tam Skalanin)

150 °C (Pb.C)

1..200 sn (Ct)

48x48, DTH2:35x77mm
46x46, DTH2:29x71mm

-100.0 .. 600.0 °C, J tip T/C (Inpt=J.0)

-100.0 .. 999.9 °C, K tip

T/C, (Inpt=k.0)

-100.0 .. 400.0 °C, T tip T/C (Inpt=t.0)
0..1750 °C, R tip T/C (Inpt=r)
-100.0 .. 600.0 °C, Pt100, (Inpt=Pt.0)

: ON-OFF veya P, PI, PD, PID - se¢gmeli

: Role, 250VAC, 2A, rezistif yik / SSR (12Vdc, 20mA) -
:Lo.L.. UP.L°C (H.Set)
:0..50/0.0..50.0 °C (H.hys); 0 ise PID kontrol segilir
:5..
: 0:00 .. 30:00 dak:sn. (0:00 ise OFF)
10:00 dak:sn. (0:00 ise OFF)

+100.0 °C (oFFS)

secmeli

6lcimU basarisiz olursa OUT cikigi P.Err ve Ct degerlerine gore aktif olur

(Perr 0 ise aktif olmaz, OFF).

: 100..240VAC, 50-60Hz - veya

(Opsiyonel; 24VDC/AC, maksimum izolasyon gerilimi: 40VAC)

1< 8VA

< %70 (yogunlasmasiz)

1< 2000 m
: EN 61000-6-1, EN 61000-6-3 (Sadece hafif sanayi ortami)
: EN 61010-1; Kirlenme derecesi 2,

6lgme sinifi 11

(Sadece hafif sanayi ortami, gift/takviyeli yalitimli)

: IP20; EN 60529'a gore
: Calisma: 0 .. 50 °C; Depolama :-10°C .. 60°C (buzlanma olmadan)
:<0.5kg

Klemens Sikma Torku: en fazla 0.5 N.m

UYARI: 2 telli Pt100 kullaniliyorsa, kompanzasyon ucunu 6lglim ucuna
cihaz klemensi tUzerinden képrlleyin: (DTH9:17-18, DTH7: 13-14,
DTH4: 10-11, DTH2: 9-10)
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KURULUM, KULLANIM ve UYARILAR

> B> B> B

Bu cihaz ve ambalaji ¢ép degildir. Bu cihazin ambalajini veya bu cihazi, kullanim stresi doldugunda ¢épe
atmayiniz, uygun bir geri dénisim noktasina iletiniz.

Kullanim ve montaj 6ncesi cihazin kullanici kilavuzunu tamamen ve dikkatlice okuyunuz. Bu kilavuzdaki
uyarilar dikkate aliniz.

DTH9 /DTH7 / DTH4 / DTH2 panel tipi sabit montaj i¢in uygundur.

Cihazin montaji ve kullanimi yetkili ve egitimli personel tarafindan yapiimalidir.

Montaj dncesi, cihazi g6z kontrolinden gegirin. Hasarli veya arizal cihazin montajini yapmayiniz.

Cihazin igini agmayiniz, devrelerine midahale etmeyiniz. Cihazin i¢inde kullanici tarafindan degistirilebilecek
bir parga yoktur. Arizali cihazin onarimi igin Uretici firmaya basvurunuz.

Cihaz, yanabilir veya patlayabilir gazlarin ve/veya maddelerin bulundugu ortamlarda veya asindirici
atmosferik ortamlarda kullaniimaz.

Bu cihaz sadece hafif sanayi ortaminda kullanim igin tasarlanmistir. Bu cihaz, ev kullanimina ve tibbi amagh
kullanima uygun degildir. Bu cihaz, insan sagligi ve guvenligi ile ilgili uygulamalar i¢in uygun degildir. Bu cihaz
otomotiv, askeri ve denizcilik uygulamalari igin uygun degildir.

Cihazi, cocuklarin ve yetkisiz kigilerin kullanmasina izin verilmemelidir.

Carpilmaya karsi, montaj sirasinda bitin elektrik beslemelerini kesiniz.

Cihaza enerji vermeden dnce besleme gerilimini kontrol ediniz, uygun olmayan gerilimi uygulamayiniz. Cihaza
baglanan nétr hattinin uygunlugunu denetleyiniz. Hatali nétr hatlari cihaza kalici hasar verebilir.

Cihaz sebeke/besleme girisinde harici bir sigorta (1A, 250VAC) ve devre kesici anahtar kullaniniz. Her bir role
¢ikist igin ayri ayri harici bir sigorta (2A, 250VAC) kullaniniz.

Sebeke baglantilari i¢in uygun kablo kullaniniz. Giivenlik kurallarina uygun montaj yapiniz.

Cihazi, hava dolagiminin oldugu bir panoya, uygun 6lglide hazirlanmis pano kesitine, iki adet kistirma pargasi
ile sikica ve saglam bir sekilde, baglanti klemens noktalarina kullanicinin erisemeyecegi sekilde monte ediniz.
Cihazi,“Teknik Ozellikler” bdlimiinde belirtilen cevresel sartlar disindaki sartlarda kullanmayiniz.

Cihazi, iletken kirlilik olusabilecek ortamlarda kullanmayiniz.

Cihazi, rutubet, titresim, kirlilik ve yliksek/disik sicaklik gibi olumsuz cevresel sartlara karsi korunakl sekilde
monte ediniz.

T/C kullanildigr durumlarda, dogru kompanzasyon kablosu kullaniniz, ek yapmaktan kagininiz, cihaz klemens
baglantisina kadar T/C kablosu kullaniniz.

Cihazi, sinyal ve haberlesme kablolarini kontaktér, elektriksel girlltt yayan cihazlar ve eneriji tasiyan
hatlardan uzak tutunuz. Ekranli ve burgulu sinyal ve haberlesme kablolari kullanip ekrani cihaz tarafindan
topraklayiniz. Sinyal ve haberlesme kablolarinin uzunlugunu 3m'den kisa olacak sekilde monte ediniz.
Uygulamalarinizda, acil durumlar (Acil STOP, asiri basing tahliyesi ve benzeri) icin DTH9 / DTH7 / DTH4 /
DTH2'den baska ve bagimsiz mekanik ve/veya elektro mekanik yardimci ekipman kullaniniz. Baska
ekipmanlarla desteklenmis uygun ve garantili acil durum tasarimi yapiniz.

Cihaz klemenslerine baglanacak kablo uglarina izoleli kablo pabuglari takiniz.

Klemens sikma torku; en fazla 0.5 N.m dir.

Yazilim ve dokiimantasyon giincellemeleri icin sik sik “www.gemo.com.tr’yi ziyaret edin. Glncellemeler
kullanicilar haberdar edilmeksizin yapilabilir.

GENEL OZELLIKLER

e Bu cihaz, sadece hafif sanayi ortamlarinda temel sicaklik kontrol uygulamalari igin tasarlanmistir.

o PID sicaklik kontrol cihazi

o Auto-tune 6zelligi ile PID parametrelerini otomatik hesaplama

e Sensor tipi: T/C (J,K,T,S,R), Pt100, segmeli - multi input

e P, Pl, PD, PID veya ON-OFF kontrol formu - se¢gmeli

e Rampa 6zelligi - PID modunda, “Anti-windup” 6zelligi

e Set degeri icin Ust ve alt limit segme imkani

o Set ve Proses degerlerinin ayni anda izlenebilme imkani

e T/Cicin ortam sicaklik kompanzasyonu, Pt100 icin hat kompanzasyonu

e Hafizada kayith 0C/mV ve 0C/Ohm dénlsim tablolari ile edri diizeltme

e Olciim degerine “Offset” ekleme imkani

e Sifre korumal

o Yiksek hassasiyet, dogruluk

e Program ve kontrol parametrelerini strekli hafizada tutabilme

o Soketli klemens ile kolay baglanti imkani
Gurbizoglu Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. http://www.gemo.com.tr
Camlitepe Cad. No:297 / 3-4 Siteler, Ankara, Tlrkiye e-posta: info@gemo.com.tr

Tel: 0-312-3503900, Faks: 0-312-3511117
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PARAMETRELERIN AYARLANMASI

2sn. bas | | sgr)* AN
\ 4 Ust Gosterge Parametre programlama ¢ Ust Gosterge
(=) . moduna gecmek i¢in . _tune”
CodE 162gir [(VJIA Sifre olarak 162 girilir CodE g:;fatt;ai
Back /——» J, J.0: J tipi T/C icin “262”
v K, K.0: K tipi T/C = i
Parametre 1, £.0: T tipi T/C grn
programlama Inpt sensér Tipi (1) | [V A S: S tipi T/C v
sirasinda r: R tipi T/C “tunE”
tu;::na Pt, Pt.0: Pt100 yanip séner
v
basilirsa, Heat Histeresiz degeri. « “Auto-tune” baglatiimadan énce H.SEt ayarlanmalidir.
A (=) 0..50 / ; « “Auto-tune” Sert Serini
basa donalir. H.hys 0.0 .. 50.0°C (2) V A (sJ;Zﬁi:’ID kontrol formu :etcl,-t:btiri:e sirasinda proses degeri H.SEt degerini
i ’ « “Auto-tune” basaril ise, kontrol formu otomatik
o | Band olarak PID olur.
(=) o VvV ransal Ban + “Auto-tuning”, herhangi bir tusa basilarak
Pb.C 5-.150°C A Genisligi (°C) iptal edilebilir. Bu durumda, “auto-tuning”
* baglatilmadan énceki degerler gecerlidir.
K P d * “Auto-tuning” her zaman en iyi PID parametrelerini
ontrol Periyodu hesaplayamayabilir.
Ct 1..200 sn. \V4 yaN (saniye)
H.Hys ¢ integral Zaman: Ust Gos_terge Fabrika Avarlan:
0°dan 0-00 .. 30:00 dak:sn cinsinden Ly CodE Fabrika H.SEt: 100 °C :
farkh ti " dak-sn V A ayarlanir. 0:00 segcilirse, ayarlarina In-pt .
P, PD Kkontrol segilir. donmek icin H.hy.s: 0°C
l Tiirev Zamani: SET, “555” girin_| pp.c: 30 °C
0:00 ..10:00 Dak:sn cinsinden A 4 Ct:4 sn
td dak:sn ; A ayarlanir. 0:00 segilirse, w e s ti: 5:00 dak:sn
* P, Pl kontrol segilir. YES”/“nO \"4 A td: 1:00 dak:sn
L UP.L: 400 °C
Lo.L ve H.SET igin Ust limit. . . .
LoL.. - . . e
UP.L Ust szala °C) v A Ust Skala degeri secilen E?,zr;k.i ?g%rgrrliz? danmek lgin; I;gi:l's' _00 OCC
¢ sensor tipine gore degisir. “ves” secip “SET”e basin. Out : .r-S
Up.L ve H.SET P.Err: 0
(=) Lo.L “l‘j'},sl_"zﬂg)" VLA icin Aitlimit. Alt Skala degeri C-t: 0.0 °C/dak
i segilen sensor tipine goére degisir. L-gﬁpi V::
0.Sht: o
l Offset Degeri. Bu deger SECU: AH
-100 .. +100 / Olcme degerine ilave edilir. ’
g oFFS -100.0 .. +100.0 (2) 'V' A Kullanici kalibrasyonu igin
°C kullanilabilinir. Normalde 0 dir.
* Cikig Tipi:
rLY: Sadece Role ¢ikisi aktif
Out rLY, SSr, r-8 ; A SSr: Sadece SSR cikisi aktif
* r-S: Role ve SSR cikiglar beraber aktif
Olgiim yapilamadigi durumda (“Fail” mesaji okundugunda) OUT
P.Err % 0..100 \Y4 A cikisi Ct periyodunun % P.Err kadari siire ile ON (aktif) olur. 0
=, T secilir ise OUT OFF olur. 100 segilirse OUT siirekli ON olur.
Cihaz enerjilendiginde C-t degeri 0'dan farkl ise rampa
C-t o'fc"/zg?('o V A baslar. Set degeri, H.Set degerine gelene kadar dakikada
=, * “C-t” degeri kadar arttirilir.
yes: Alt gosterge acik
L.dSP yes ..no V A no: Alt gosterge kapali
Pik (Over Shoot) Engelleme: Off digindaki secenekler pik atma miktarini
v azaltabilir ancak kararhiligi bir miktar bozabilir. Bu nedence 6nce;
H-!HVS OFF, 10.0, OFF ile deneyin, sonra 10.0->5.0->3.0->1.0->0.2 sirasi ile deneyin.
0’dan % 0.Sht 5.0, 3.0, V A 1.0 ve 0.2 segenekleri kararliligi en cok bozabilecek segeneklerdir.
farkli 1.0, 0.2 OFF: Kapali, 10.0: 10 dereceye , 5.0: 5 dereceye, 3.0: 3 dereceye,
> 1.0: 1 dereceye, 0.2: 0.2 dereceye (SET degeri lizeri) izin ver.
Y
H : HEAT SET ayarlanabilir,
SECU H, - ; A - : HEAT SET ayarlanamaz.
Prog. sonu

(1) Sensor tipi degistirilirse; secilen sensor tipine gére
Up.L, Lo.L, H.Set, H.hys, oFFs

degerleri otomatik olarak diizeltilir (degerleri degisebilir).

(2) Sensor tipi J.0, K.0, .0 veya Pt.0 segilirse

Glrbizoglu Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti.
Gamlitepe Cad. No:297 / 3-4 Siteler, Ankara, Tirkiye
Tel: 0-312-3503900, Faks: 0-312-3511117

Hata Mesaijlari:

Fail: Sensor kopuk veya hatali segilmis
E.FLS: Donanim arizali, teknik destek alin
E.CAL: Donanim arizali, teknik destek alin
E.EPr: Bellek hatasi, teknik destek alin

http://www.gemo.com.tr
e-posta: info@gemo.com.tr
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HEAT SET DEGERININ AYARLANMASI

2 sn. bas Qr
. Ust Gésterge Heat SET,
(Proses SET)
H.SEt Lo.L.. UP.L°Q @ @ degeri, Lo.L’den UP.L degerine
kadar ayarlanabilir.
) 4
Prog. sonu

CIKIS (ON-OFF Calisma Modu)

“H.hys” degeri “0” dan farkl ise ON-OFF kontrol formu aktif olur.

ISITMA
ouT — >

«

»

PV
(H.SET-H.Hys) H.SET

PID PARAMETRELERI

- “H.hys” degeri “0” ise PID kontrol formu aktif olur.

- PbC: Oransal Bant Degeri, zaman oransal ¢alismanin H.SET degerine kag derece kala baslayacagini belirtir. Oransal Bant
(H.SET) derecede sona erer.

- Ct: Kontrol periyodus; iyi bir kontrol igin 1 - 10 saniye segilmelidir.

- Ti: Integral zamani; proses degeri ile SET degeri arasinda olugan fark, PID algoritmasi tarafindan kompanse edilir. Ti degeri
azaldikgca cevap suresi kisalir. Proses degerinin salinima girmemesi icin asiri distk Ti degerlerden kaginiimahdir. Ti degeri 0
olursa, algoritmanin integral kismi g6z ard edilir; algoritma P veya PD olarak caligir.

- Td: Tarev zamani; proses degeri ile SET degeri arasindaki ani degisimler PID algoritmasi tarafindan kompanse edilir. Td
degeri arttik¢a ani degisimlere duyarlilik artar. Bu nedenle asiri yiksek Td degerlerinden kaginiimahdir. Td degeri O olursa,
algoritmanin Tirev kismi géz ardi edilir; algoritma P veya Pl olarak ¢aligir.

TEMIZLIiK
Cihazi solvent (alkol, tiner, benzin, asit, vb.), solvent igeren veya asindirici temizlik maddeleriyle temizlemeyiniz.

Sadece kuru, temiz bir bezle temizlenebilir. Temizlik sirasinda cihazin bitin elektrik beslemeleri kesik olmalidir.

Gurbizoglu Elektronik San. ve Tic. Ltd. Sti. http://www.gemo.com.tr
Camlitepe Cad. No:297 / 3-4 Siteler, Ankara, Tlrkiye e-posta: info@gemo.com.tr
Tel: 0-312-3503900, Faks: 0-312-3511117



